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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

Przebudowa drogi powiatowej Nr 1448B
na odc. ul. Biatostockiej i Chodkiewiczéw w Grodku,ETAP 1
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikachitécznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkibygokaciowych w ramach przebudowy drogi powiatowej nr@Bs4a
odc. ul. Bialostockiej i Chodkiewiczéw w Grodku, AR 1.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegoblowa specyfikacja techniczna jest stosoyastadokument przetargowy i kontraktowy przy zteaa realizacji
robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t gmanych z wszystkimi czyngoiami
umaziwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdaegowej oraz polaenia obiektow inynierskich w
ramach przebudowy drogi powiatowej nr 1448B na old®iatostockiej i Chodkiewiczéw w Grodku, ETAR @bejmup:
1,391 km.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysaigowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@owych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakavego punktow gidwnych osi trasy i punktow wysédiowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzesuie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochratggrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposthaajiecy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi traswigy kierunkowe oraz pogkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okitenia podstawoweazgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
SST D -00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogghke™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycce materialow

Ogodlne wymagania dotyaze materialow, ich pozyskiwania i skladowania paedarSST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy najetosowa pale drewniane z gwidziem lub pgtem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhggookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamaibdt ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinnyénie
srednie; od 0,15 do 0,20 m i dtugdod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugd okoto 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mieg dtugasé¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaiky.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu
Ogolne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktdw wysckmwych naley stosowa nas¢pujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
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Sprz:t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejydn wysokadciowych powinien gwarantowalizyskanie
wymaganej dokiadrizi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Og6Ine wymagania dotyege transportu
Ogodlne wymagania dotyaze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagariénetj pkt 4.
4.2. Transport spr2tu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ama przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0@0Mymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnydwykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien peggpd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizag i
wspoétrzdne punktdw gidwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i pomiary
geodezyjne niezlne do szczegblowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinnydwykonane przez osoby posiags odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich kblach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyche@y te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #ia si¢ od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiaddmitym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie ra@mno by
zmieniane przed pagiem odpowiedniej decyzji przezzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynida® z ré@nic rzzdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowegdraych rzeczywistych, akceptowane przeziera, zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczage roboty dodatkowe w takim przypadku abgiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw
pomiaréw przez liyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punibgrednie osi trasy mugby zaopatrzone w oznaczenia clkagce
w sposOb wyrzny i jednoznaczny charakterysgyipotozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznacpewinny by
zaakceptowane przezimiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za oclgavszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzeczasie trwania robét.
Jereli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawedjo zostanzniszczone przez Wykonagsviadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne zelgo prowadzenia robdt, to zostane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznprelgidowej realizacji robdt nate do obowazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktow wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pawy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaklowazane do punktdw pomocniczych, pamaych poza graniaobdt ziemnych.
Maksymalna odlegt pomigdzy punktami glbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatgy¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie iaynierskim.
Maksymalna odleglg migdzy reperami roboczymi wzdtirasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyda&slo metrow.

Repery robocze naig zalazy¢ poza granicami robdt zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istaieych budowlach wzdtutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery roboeakey zalazyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wyklucyapsiadanie, zaakceptowany przezimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokrelac z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosugc niwelacg podwojm w nawiazaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigejwyra&ne i jednoznaczne oldenie
nazwy reperu i jego ¢gnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicedo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjiipwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gloaej w dokumentaciji
projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach giéwnych i w punktackr@dnich w odlegiéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, ldezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczondjrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nieermé wicksze
niz5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy nayewvyznaczy z doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety
okreSlonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkgcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowcgay Wykonawca robot zapt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza grarobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzsigie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okredlenie granicy robdt), zgodnie z dokumendgupjektowy oraz w miejscach wymagailych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowapszdr Irzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy rigle
stosowd w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopdw gbszych ni 1 metr. Odlegtét migdzy
palikami lub wiechami nafy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasyalnaj Odlegié¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utivsia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

6. KONTROLA JAKO SCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakd robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie’s.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgdiowych naley prowadzg
wediug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,45) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
54.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0M0M@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.08B8Mnagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@age na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiihre Wykonawca przedktadazimierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyece podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrdei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasyktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyozeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktdw w sposéb trwaty, ochragarzed zniszczeniem i oznakowanie utaiygjpdszukanie i ewentualne
odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyav@rac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pazi@h/GiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakg§ciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne33U1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUID83.

Noak~wN
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