SPECYFIKACJE TECHNICZNE DLA ROBOT DROGOWYCH
Przebudowa ul. Rzemieslniczej Gmina Grédek

Adres:

Inwestor:

Branza:

Stadium:

Autor:

Data:

Przebudowa ul. Rzemieslniczej

Grodek

Gmina Grodek

drogowa

Specyfikacje Techniczne

techn. Leon Filipowicz

sierpien 2011 rok




SPECYFIKACJE TECHNICZNE DLA ROBOT DROGOWYCH
Przebudowa ul. Rzemieslniczej Gmina Grédek

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.M.00.00.00 - “Wymagania Ogélne” odnosi sie do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczqcych wykonania i odbioru robédt, ktére zostang wykonane w ramach przebudowy

ul. Rzemieslniczej w Grédku.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych wp. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujq wymagania wspdlne dla robot objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.01.02.04 Rozbidrki elementow drog

D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach 1+V kat.

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Profilowanie i zageszczenie podtoza

D.04.02.01 Zjazdy i pobocza zwirowe

D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 Nawierzchnia i podbudowa z mieszanki mineralno-bitumicznej
14. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec w kazdym przypadku nastepujqco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedqcy budynkiem, stanowiqcy catos¢ techniczno-uzytkowq (droge) albo jego
czesc stanowiqca odrebny element konstrukcyjiny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazddw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzqdzeniami
technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniemn ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy - opatrzony pieczeciq Zamawiajqgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzqcy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania
poleceri i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawcq i projektantem.

1.4.4. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.5. Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona koronq drogi i skarpami rowow.
1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10.  Ksigga obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatqcznikéw. Wpisy w rejestrze
obmiarow podlegajq potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.11.  Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badari i prob zwiazanych z ocenq jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.12.  Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowq i Specyfikacjami
Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.4.13.  Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciagzeri od ruchu na podtoze gruntowe i
zapewniajqcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmo-
sferycznych.

b) Warstwa wiqzqca - warstwa znajdujqca sie miedzy warstwq scieralng a podbudowaq, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezer w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowa.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzqca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierz-
chni.

d)  Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzqca do przenoszenia obcigzer od ruchu na podtoze. Podbudowa moze skt-
adac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e)  Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajqgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skia-
dac sie z jednej lub dwdch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawie-
rzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawierac warstwe mrozoochronng, odsg-
czajqcq lub odcinajqca.
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1.4.14.  Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mos-
towego.

1.4.15.  Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji
nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.16.  Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajqcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi oraz drzew i
krzewdw. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzeri chronigcych
ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.17.  Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdéw, umieszczenia urzqdzenr bezpie-
czenistwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzqca jednoczeshie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.18.  Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniq do gtebokosci przemarzania.

1.4.19.  Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20.  Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.21.  Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana
parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.22.  Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych ciekéw wodnych
pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.23.  Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.24.  Slepy Kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.25.  Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiqca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng,
2zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu
robot zwiagzanych z budowq, modernizacjq, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot

Wikonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowaq, ST i poleceniami

Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajqcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi

wymaganymi uzgodnieniami, lokalizacje i wspotrzedne reperdw, wspotrzedne punktdéw gtownych oraz wszelkie dane niezbedne do ich

zidentyfikowania w terenie, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden egzemplarz ST. Na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach

umowy.

1.5.2.1. Dokumentacja przetargowa

Dokumentacja przetargowa zostata wykonana na podstawie projektu wykonawczego przebudowy ulicy i zawiera:

- dokumentacje projektowq

- speqyfikacje techniczne

- przedmiar robot

1.5.2.2. Dokumentacja przekazana Wykonawcy po przyznaniu kontraktu

Po przyznaniu kontraktu Wykonawcy zostanie przekazana dokumentacja projektowa. Dokumentacja jest dostepna do wgladu oferentom

w czasie opracowywania ofert cenowych u Inwestora..

1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjq projektowq i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcy

stanowiq czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sq obowigzujqce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty

w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentdéw obowiqzuje nastepujaca kolejnosc ich waznosci :

- umowa,

- ofertacenowa,

- warunki kontraktu,

- Spex CyﬁkaCJ e,

- dokumentacja projektowa,

- przedmiar robot,

wszelkie inne dokumenty wymienione w warunkach kontraktu jako stanowiqce czes¢ kontraktu

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczeri w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast

powiadomic Inspektora Nadzoru, ktdry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy

Jjest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedq zgodne z dokumentacjq projektowq i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedq uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sq odchylenia w

ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszq by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z

okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczac dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty

lub roboty nie bedqg w petni zgodne z dokumentacjq projektowq lub ST i wptynie to na niezadowalajqcq jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy bedqg niezwtocznie zastqpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.54. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do

zakoriczenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystqpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia

uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezqco. W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzqdzenia
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zabezpieczajqce takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajqc w ten sposob bezpieczeristwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow

bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzqdzenia zabezpieczajqce bedq akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt

przystagpienia do robdt Wikonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez
umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktdrych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bedq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene kontraktowq.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczqce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojqcej,

b)  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majqgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na
terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub witasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych
wymagari bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy,
wyimagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedq sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.  Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktore w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatow
wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowe uzyte do robdt bedq miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawnionq jednostke, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko. Materialy, ktdre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robot, a po zakoriczeniu robdt ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogq by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Zamawiajqcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych
materiatow od wiasciwych organéw administracji paristwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
ST, aich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.
1.5.8.  Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi, kable itp. oraz uzyska
od odpowiednich wladz bedqcych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajqcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzqdzen w
czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majq by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzeri podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pormocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzeri podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarzonych mu przez Zamawiajqcego.

1.5.9.  Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczeri obcigzenia na os przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu

robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciggty bedzie o

kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedq

dopuszczone na swiezo ukoriczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy. W szczegolnosci

Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie

spetniajacych odpowiednich wymagari sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzqdzenia zabezpieczajqce,

socjalne oraz sprzet i odpowiedniq odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeri-
stwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagar okreslonych powyzej nie podlegajq odrebnej zaptacie

i sq uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty

wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru.

Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas,

do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru

powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znac wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sq

w jakikolwiek sposdb zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas

prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagari

4



SPECYFIKACJE TECHNICZNE DLA ROBOT DROGOWYCH
Przebudowa ul. Rzemieslniczej Gmina Grédek

prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciggly bedzie informowac Inspektora Nadzoru o swoich

dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje

dotyczqce proponowanego zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badari

laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie partii (czesci) materiatow z danego zrédta nie

oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego Zrodta uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badari

w celu udokumentowania, Ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrédta w sposob cigely spetniajq wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie

postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wlascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet

miejscowych wilaczajac w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane

dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji Zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcq raporty z badan terenowych i

laboratoryjnych oraz proponowanq przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru. Wykonawca ponosi

odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z jakiegokolwiek Zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie

koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot. Humus i nadktad

czasowo zdjete z terenu ukopow i miejsc pozyskania piasku i Zwiru bedq formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji

terenu po ukoriczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedq

wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagari umowy lub wskazari Inspektora Nadzoru. Z wyjgtkiem

uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza

tymi, ktdre zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy. Eksploatacja Zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami

prawnymi obowiqzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Witwdrnie materiatow mogq by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod

produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw mogq byc pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie

podstawq akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytwormi bedq zachowane nastepujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewnionqg wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie przeprowadzania
inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa sie produkcja materiatéw
przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazarym przez

Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktdrych zostaly zakupione,

to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowary przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujq sie nie zbadane i nie

zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedq one potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed

zanieczyszczeniem, zachowaty swojq jakos¢ i wiasciwosc do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego

sktadowania bedgq zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy

w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujq mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach,

Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze przed uzyciem materiatu, jesli bedzie to wymagane dla badar prowadzo-

nych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ podzniej zmieniany bez zgody Inspektora

Nadzoru.

3. SPRZET

Wikonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych

robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien odpowiadac¢ pod wzgledem typow i ilosci wskaza-

niom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustaleri w

takich dokumentach sprzet powinien byc¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie

gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru

w terminie przewidzianym umowaq. Sprzet bedacy wiasnosciqg Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym

stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca

dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdw potwierdzajqcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane

przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujq mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,

Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,

po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia

nie gwarantujqce zachowania warunkow umowy, zostanq przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wikonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczeri obcigzenia na os przy transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu robct.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych tadunkdw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim

przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie

wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatéw. Liczba srodkéw transportu bedzie

zapewniac prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w

terminie przewidzianym umowg. Srodki transportu nie odpowiadajqce warunkom dopuszczalnych obcigzeri na osie mogq byc uzyte przez

Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych drog publicznych na koszt Wykonawcy. Wikonawca bedzie
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usuwac na biezqco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu budowy. .
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowq, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego
bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci
przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedq oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badari materiatow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badari naukowych
oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazanqg kwestie. Polecenia Inspektora Nadzoru bedq wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbq zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi

Wykonawca. . .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozonq jakosc robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatéw. Wikonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac

personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badari materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badari w celu zademonstro-

wania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajqcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwosciq zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty

wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badari i ich czestotliwosc sq okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one

tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic wykonanie robét zgodnie z umowq. Wykonawca

dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzqdzenia i sprzet badawczy posiadajq waznq legalizacje, zostaty

prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inspektor Nadzoru bedzie miec

nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektor Nadzoru bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne

informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu

lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedq tak powazne, Ze mogq wptynac ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru

natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy

laboratorium Wykonawcy zostanq usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwiagzane z

organizowaniem i prowadzeniem badar materiatow ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie

Jjednostkowe elementy produkcji mogq by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie miec

zapewnionqg mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe

badania tych materiatow, ktore budzq watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte

lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w

przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajqcy. Pojemniki do pobierania probek bedq dostarczone przez Wykonawce i

zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badari wykonywanych przez Inspektora Nadzoru bedq

odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodhie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujq jakiegokolwiek

badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed

przystapieniem do pomiardéw lub badar, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badari jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w

terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badari (kopie) bedq przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach

wedltug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celdw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania

materiatow u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta

materiatow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniac

zgodnos¢ materiatéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badari dostarczonych przez Wiykonawce. Inspektor Nadzoru moze

pobierac prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wikonawcy, na swéj koszt. Jezeli wyniki tych badari wykazq, Ze raporty

Wykonawcy sq niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wikonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych

lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacjq

projektowq i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badari i pobierania probek poniesione zostanqg przez

Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktdre posiadajqg:

1. certyfikat na znak bezpieczeristwa, wykazujqcy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
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2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: *Polskqg Normgq lub *aprobatq technicznq, w przypadku wyrobdéw,
dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sq objete certyfikacjq okreslong w pkt 1.i ktore spetniajq
wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac te

dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszq posiada¢ w/w dokumenty wydane przez

producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badari wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badar bedq dostarczone przez

Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajq tych wymagar bedq odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiqzujqcym Zamawiajqcego i Wykonawce w okresie od przekazania

Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z

obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy bedqg dokonywane na biezqco i bedq dotyczy¢ przebiegu

robot, stanu bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie
opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy bedq czytelne, dokonane trwatq technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zatqczone do

dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedq oznaczone kolejnym numerem zatqcznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i

Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajqcego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzqdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajqgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajqgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w

zwiqzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczqce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczqce jakosci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badari z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

inne istotne mformaqe o przebiegu robot.

Propozyqe, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedq przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak stronq umowy i nie

ma uprawnieri do wydawania poleceri Wykonawcy robét.

2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robét. Obmiary wykonanych

robét przeprowadza sie w sposob ciagty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i

kontrolne wyniki badari Wykonawcy i Zamawiajqcego powinny by¢ gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.

Dokumenty te stanowiq zatqczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde Zyczenie Inspektora Nadzoru.

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujqce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

<) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedq przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajqcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowq i ST, w jednostkach ustalonych

w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i

terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wymiki obmiaru bedq wpisane do rejestru obmiaréw . Jakikolwiek btad lub

przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wikonawcy od obowigzku
ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie
przeprowadzony z czestosciq i w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dtugosdi i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.
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Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robdt nie wymagajq tego inaczej, objetosci bedq wyliczone w nv jako ditugos¢
pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedq wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzqdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzqdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedq zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i
sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzqdzenia te lub sprzet wymagajq badari atestujacych to Wykonawca
bedzie posiadac wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedq przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzqdzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajqc w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedq przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedq uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogq by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatqcznika do
rejestru obmiardw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegajq nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robot zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robot zanikajqgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie
realizacji ulegnq zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w zasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej
czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciqgu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajqcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjq projektowaq, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite
zakoriczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w
dokumentach kontraktowych, liczqac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoriczenia robét i przyjecia dokumentdw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.1. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajqcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajqca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjq projektowq i ST. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w zakresie wykonania robt
uzupelniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetiajaoych w warstwie
sderalnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosdi i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq
projektowaq i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszonqg wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
kontraktowych.

8.4.1.  Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujqgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowq podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowaq, jesli zostata sporzqdzona w trakcie realizacji
umowy.

Speqyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne).

recepty i ustalenia technologiczne.

dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly).

wyniki pomiardw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

. geodezyjing inwentaryzacje powykonawczq robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajqcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i
robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

NS UAWN
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Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i
zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. “Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawq ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawq ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji

kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce

sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedq obejmowac:

- robocizne bezposredniq wraz z towarzyszqcymi kosztami

- wartosc¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy.

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszqcymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujqgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST D.M.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagari warunkéw umowy i wymagari ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej D.M.00.00.00 obejmuje

wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/ przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(@) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot.

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu.

(©)  przygotowanie terenu

d) ewentualnie konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowari i drenazu.

(e) tymczasowa przebudowa urzadzer obcych.

Koszt utrzymania objazddw,i przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

@) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowari pionowych, poziomych, barier i swiatet

b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/ przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

@) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89, poz. 414).

2. Rozporzqdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie dziennika budowy oraz tablicy

informacyjnej (M.P. Nr 2z 1995 r.,poz. 29).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robét zwiqzanych z wykonaniem
odtworzenia osi trasy w ramach wykonane w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej w Grédku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST obejmujq odtworzenie w terenie przebiegu trasy i punktow wysokosciowych, przeniesienie
punktéw poligonowych oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawczej w przebudowy jezdni, zjazdow i poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczqtkowy i koricowy punkt
trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajgce aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogdlnogeograficznych oraz elementéw ewidencji i budynkéw, a
takze sieci uzbrojenia terenu.Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektowa,

ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczqce materiatow

Wymagania ogdélne dotyczqce materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Rodzaje materiatow
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Materiatami stosowanymi do odtworzenia osi trasy i punktow wysokosciowych oraz wykonania pomiarow
powykonawczych sq: - stupki betonowe, pale i paliki drewniane, rurki i bolce metalowe, ptytki betonowe z krzyzem,
rurki drenarskie  jako znaki podziemne,repery metalowe - jako znaki wysokosciowe, materialy do prac
obliczeniowych i kartograficznych, bqgdz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Do utrwalenia
punktow gtownych trasy nalezy stosowac bolce metalowe. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow
zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny miec¢ srednice 0,15+0,20 m i dtugos¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30 m i srednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych

Do odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej nalezy stosowac
odpowiedni sprzet geodezyjny: teodolity lub tachimetry, niwelatory, dalmierze, tyczki, taty, tasmy stalowe,

szpilki lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru. Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow
wysokosciowych oraz pomiaréw powykonawczych powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci przy
pracach pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne wymagania dotyczqce robot

0gdlne wymagania dotyczqgce robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”. Prace pomiarowe powinny byc
wykonane zgodnie z obowiqzujqcymi instrukcjami GUGIK [2+11] .W oparciu o materiaty dostarczone przez Inspektora
Nadzoru, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia robot. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, zZe rzeczywiste rzedne terenu istotnie rézniq
sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomic o tym Inspektora Nadzoru. Punkty
wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéow. Forma i wzor tych oznaczen powinny byc
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczeri w czasie trwania robot. Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny byc
poprzedzone uzyskaniem z osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej informacji o rodzaju, potozeniu i
stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i ewidencji gruntéw.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéow wysokosciowych (repery robocze) nalezy
przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiaréw w oparciu o materiaty zawarte w dokumentacji projektowej -
wspotrzedne gtownych punktéw osi trasy drogi. Jako repery nalezy wykorzystac istniejqce punkty osnowy geodezyjnej
oznaczone na planie sytuacyjnym projektu. Dopuszcza sie korzystanie z innych punktéw stanowiqcych repery
robocze, przy czym ich wyznaczenie powinno zosta¢ dokonane w terenie przez obstuge geodezyjng w oparciu o
punkty osnowy geodezyjnej. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow gtownych osi trasy w stosunku do podanych
w dokumentacji wspotrzednych tych punktéw nie powinny przekracza¢c 3 cm. Rzedne reperéw roboczych nalezy
sprawdzac z doktadnosciq do 0,5 cm, stosujqc niwelacje podwdjng w nawiqzaniu do reperéw paristwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowaq przy wykorzystaniu punktow osnowy
geodezyjnej naniesionych w dokumentacji projektowej. Rzedne punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciq
do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy
uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcéw stalowych. Usuniecie ich z osi trasy jest dopuszczalne
tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi znakami po obu stronach osi, umieszczonymi poza
granicq robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robdt), zgodnie z dokumentacjq projektowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczenia krawedzi wykopow nalezy
stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 m oraz wykopow
gtebszych niz 1 m. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych
musi umozliwia¢ wykonanie wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjq projektowa.

5.5. Wyznaczenie granic pasa drogowego

Wyznaczenie granic pasa drogowego obejmuje wyznaczenie punktow granicznych krawedzi pasa drogowego na styku z
dziatkami sgsiadujqcymi z pasem drogowym (okreslenie granicy robot). Wyznaczenie granic pasa drogowego powinno
by¢ dokonane przez uprawnionego geodete. Do wyznaczenia krawedzi pasa drogowego nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Qdlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.

5.6. Przeniesienie i zabezpieczenie punktéw poligonowych i punktéw osnowy geodezyjnej

Przed przystgpieniem do prowadzenia robot drogowych nalezy w sposéb trwaly wyznaczy¢ w terenie lokalizacje punktow osnowy
geodezyjnej. Lokalizacje punktéw osnowy geodezyjnej nalezy okresli¢ w terenie w oparciu o materialy uzyskane przez Wykonawce Robot w
Osrodku Dokumentacji Geodezyjno - Kartograficznej. W tym celu punkty te powinny zosta¢ wyznaczone w terenie i
oznaczone w sposob trwaty. Ewentualne zniszczenie lub uszkodzenie punktéw osnowy geodezyjnej bedzie wymagato
ich odnowienia, co obcigzy Wykonawce Robdét.

5.7. Wykonanie pomiaréw powykonawczych

10



SPECYFIKACJE TECHNICZNE DLA ROBOT DROGOWYCH
Przebudowa ul. Rzemieslniczej Gmina Grédek

W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢ wznowionq lub zatozong osnowe geodezyjng. Nastepnie nalezy wykonac
pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcjg G-4 “Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe”, mierzqc wszystkie
elementy tresci mapy zasadniczej. Whiesienie pomierzonej tresci na mape zasadniczq oraz mape ewidencji gruntow prowadzonych
technikami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metodq klasyczng (kartowanie i kreslenie reczne) lub przy pomocy automatow kreslacych
(ploteréw). Wykonang dokumentacje geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowac zgodnie z przepisami Instrukcji
0-3 “Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej”, z podziatem na:

1) dokumentacje technicznq przeznaczonq dla Zamawiajqcego,

2) dokumentacje techniczng przeznaczonq dla osrodka dokumentacji.
Sposéb skompletowania dokumentacji, o ktorej mowa w pkt.2) oraz forme dokumentéw nalezy uzgodni¢ z osrodkiem

dokumentacji. i .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

0gdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiqgzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych oraz wykonaniem

pomiaréw powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedtug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych

Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gtéwnego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedtug nastepujqcych zasad:

- os drogi nalezy sprawdzac na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmniej co
200 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzac niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0godlne zasady obmiaru robot

0gdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowq robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie oraz

wykonaniem pomiaréw powykonawczych jest 1 km trasy drogowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. 0Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktow wysokosciowych w terenie réwninnym nastepuje na

podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca

przedktada Inspektorowi Nadzoru. Odbidr roboét zwigzanych z wykonaniem pomiaréw powykonawczych nastepuje po

przedtozeniu skompletowanej dokumentacji technicznej zgodnie z pkt. 5.7 n/n ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci

0Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatnos¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z

kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy) oraz po odbiorze skompletowanej dokumentacji geodezyjnej (pomiary

powykonawcze).

Cena wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenia granic pasa drogowego

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajqgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- przeniesienie punktéow poligonowych,

- odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej w wypadku ich zniszczenia w trakcie prowadzonych robét

- wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniesieniem zmian na mape zasadniczgq.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

1. PN-76/N-02207 Geodezja. Podstawowe nazwy, okreslenia, oznaczenia.

10.2. Inne dokumenty

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3 Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

4. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

6 Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji.

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe.

8. Instrukcja techniczna K- 1. Mapa zasadnicza.

9. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne.

10. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z pozniejszymi zmianami)
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D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru Robét zwiqzanych z
rozbidrkg elementdéw drogi w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej w Grédku.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n ST dotyczq rozbiorki elementéw drogi i obejmujq :

- rozebranie nawierzchni asfaltowej,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST
D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdlne warunki dotyczqce Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowq, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wymagania ogdlne dotyczace Roboét podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”.

2. MATERIALY

Nie wystepujgq.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogédlne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania Robét zwigzanych z rozbiérkq elementdw drogi nalezy stosowac:

- tadowarki, koparki, zrywarki, mtoty pneumatyczne, samochody ciezarowe i inne proste narzedzia pomocnicze
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczqce transportu

0gdlne wymagania dotyczqce transportu podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiaty z rozbidrki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru
lub po porozumieniu sie z Inwestorem i Inspektorem Nadzoru Wykonawca winien gruz wywiez¢ i dokonac utylizacji
we wtasnym zakresie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

0godlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie rozbiorki

Nawierzchnie z brukowca nalezy rozebra¢ w sposob reczny, natomiast krawezniki, obrzeza i chodniki w sposéb
mechaniczny, wykorzystujgc w tym celu sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy drogi
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzenr. Uzyskany gruz, bezuzyteczne elementy i materiaty
nalezy przewiez¢ na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru lub po porozumieniu sie z Inwestorem i Inspektorem
Nadzoru Wykonawca winien gruz wywiez¢ i dokonac utylizacji we wtasnym zakresie. Ewentualne doty (wykopy) nalezy
wypetnic¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-S-
02205 “Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania” [1].

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci Robot

0Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania Robot rozbiorkowych

Sprawdzenie jakosci Robét polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych Robét rozbiérkowych.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego doty po usunietych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie
wymagania okreslone w PN-5-02205 [1].

7. OBMIAR ROBOT

0gédlne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Jednostkq obmiarowqg Robot zwiqzanych z rozbiorkq elementow drogi jest:

- nawierzchni -1m?,

8. ODBIOR ROBOT

0gdlne zasady odbioru Robdt podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Roboty objete niniejszq ST obejmujq:

- odbior Robot zanikajacych i ulegajqcych zakryciu,

- odbior ostateczny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za 1 m? nawierzchni, za 1 m kraweznika zostanie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci Robot w oparciu o pomiary i
badania.

Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
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- uporzqdkowanie terenu rozbiorki,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
D.02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KAT.

l. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru Robét zwiqgzanych z
wykonaniem wykopow w gruntach | - V kat. w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej w Grodku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymien. w p.
1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n / n ST majq zastosowanie przy wykorywaniu wykopdw w gruntach kat. | - V na projektowanym poszerzeniu jezdhi. Doktadna
lokalizacja wedtug Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej Robét ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.

Wykop ptytki - wykop, ktorego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia gruntow pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasq drogowq.

1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okreslona wedtug

— =
AAA
WN =

wzoru:
| =Pa
Ps
gdzie:
Pq - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/ m’],

Pys - maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w

normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [3], stuzqca do oceny zageszczenia gruntu w
Robotach ziemnych.
1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujqca zageszczalnos¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg
wzoru:

U :%
le

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu [mm],
dio - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu [mm].

1.4.6. Pozostate okreslenia - sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w ST D.M.00.00.00.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczqgce Robot
0gdlne wymagania dotyczqce Robot podano w ST D.M.00.00.00.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robot oraz za. ich zgodnos¢ z Dokumentacjq
Projektowaq, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Wymagania ogdlne dotyczqce materiatéw

Wymagania ogdlne dotyczqce materiatow podano w ST D.M.00.00.00.
2.2. Podziat gruntéow

Podstawe podziatu gruntéw i innych materiatow na kategorie wzgledem trudnosci ich odspajania zostaty podane w
tablicy 1. W wymienionej tablicy okreslono przecietne wartosci gestosci objetosciowej gruntéw i materiatéw w stanie
naturalnym oraz wspétczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéow na kategorie wg [8]

Gestosc Przecietne
objetosciowa | spulchnienie po

Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie odspojeniu w % od
goria naturalnym pierwotnej
kN/m’ objetosci”
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od5do 15
1 Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Piasek wilgotny 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 od 15 do 25
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2 Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, ttuczniem lub
odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potzwarte 18,6 od 20 do 30
Nasyp zlezaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem, ttuczniem lub 18,6 od 20 do 30
odpadkami drewna
3 Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina ciezka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez
gtazow 19,6 od 20 do 30
Nasyp zlezaty z gliny lub itu z gruzem, ttuczniem i odpadkami drewna lub
gtazami o masie do 25 kg, stanowigcymi do 10% objetosci gruntu
Glina, glina ciezka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 19,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowigcymi do 10% objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35
4
20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stanowiqgcymi 10+30% objetosci gruntu
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 20,6 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane lub w blokach 17,7 od 30 do 45
ponad 50 kg
Margle miekkie lub srednio twarde stabo spekane 17,7 od 30 do 45
5 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4]
Lp. | Wyszczegdlnieni | Jed- Grupy gruntéw
e
wtasciwosci nostki Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina — glina piasz- czysta zwiezta, glina
- Iwir gliniasta zwiezta, glina pylasta zwiezta
— pospétka - rumosz — i, it piaszczys-ty, it pylasty
— piasek gruby gliniasty bardzo wysadzinowe
— piasek $redni |~ 2wir gliniasty |~ Ppiasek gliniasty
— piasek drobny - pOSpéfka - pyt’ py{ piasz-CZVSty
- suzel gliniasta — glina piasz- czysta, glina, glina
nierozpadowy pylasta
— it warwowy
2 | Zawartos¢
czgstek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP >35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu

do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw mogq by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas,

gdy stanowiq nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inspektora Nadzoru.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow oraz grunty stanowiqgce nadmiar wykopow powinny byc

wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowiqzkéw Zamawiajqgcego, o

ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inspektor Nadzoru moze nakazac pozostawienie na terenie budowy

gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00.

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na

wtasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,

wbudowania i zageszczania.

3.2. Sprzet do wykonania wykopow

Do wykonania wykopow nalezy stosowac:

- koparki, spycharki, réwniarki samojezdne, walce ogumione i stalowe, wibracyjne i statyczne,ptyty
wibracyjne.

Sprzet uzywany w Robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z ofertq Wykonawcy i uzyskac akceptacje Inspektora

Nadzoru.

4. TRANSPORT
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4.1. Wymagania ogélne dotyczqce transportu
Wymagania ogdlne dotyczqce transportu podano w ST D.M.00.00.00.
4.2. Transport przy wykonywaniu wykopow

Wybor srodkow transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do odspajania gruntu a nastepnie jego zatadunku na srodki

transportowe. i
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

0gdlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robdt,

uwzgledniajgce warunki w jakich wykonywane bedq Roboty przy wykonywaniu wykopow.

5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow nalezy w obrebie ich podstawy zakoriczy¢ Roboty przygotowawcze

okreslone w ST D.01.01.01, D.01.02.01 i D.01.02.04.

5.2.2. Prowadzenie wykopow

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposéb, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy

nasypow byty odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyZszego

wymagania wymaga zgody Inspektora Nadzoru.Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny byc

bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. Jezeli grunt jest zamarzniety nie nalezy odspajac go

do gtebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzednych robét ziemnych.

52.3. Zasady wykonania wykopow

Wykopy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, zgodnie z

Dokumentacjq Projektowq i ewentualnymi zmianami wprowadzonymi przez Inspektora Nadzoru.

W celu zapewnienia wtasciwego wykonania wykopow osiadania nalezy przestrzega¢ nastepujqcych zasad:

a)  Wykopy nalezy wykonywac warstwami, grunty o réznych wtasciwosciach nalezy zdejmowac oddzielnie

b)  Wvkopy nalezy prowadzi¢ w taki sposoéb, aby nie nastgpito przegtebienie wykopdw oraz naruszenie gruntu
podtoza na gtebokosci wiekszej, niz przewiduje to Dokumentacja Projektowa

c) Grunt pozyskany z wykopow stanowiqcy nadmiar ziemi powinien bezzwtocznie zostac¢ wywieziony na odktad.

5.2.4. Wykonywanie wykopow w okresie deszczow

W celu zabezpieczenia wykopu przed nadmiernym zawilgoceniem poszczegolne jego warstwy po zakoriczeniu Robot

ziemnych powinny byc¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawiac nie zageszczonej warstwy podtoza do dnia nastepnego. Jezeli warstwa

gruntu podtoza ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie zaakceptowanym

przez Inspektora Nadzoru, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuniecie wadliwej warstwy.

5.2.5. Wykonywanie wykopow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie wykopow w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe osiggniecie w podtozu

wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow. W czasie duzych opaddéw sniegu wykonywanie wykopu powinno by¢

przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy usunqgc snieg z powierzchni wykopu.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczac ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych

robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra. Z chwilq przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu

dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie

sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie spowodujq uszkodzeri powierzchni korpusu. Naprawa uszkodzeri powierzchni

robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.4. Zageszczanie podtoza.

Warstwa podtoza powinna by¢ zageszczona jak najszybciej po wykonaniu wykopu z zastosowaniem sprzetu

odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujgcych warunkow.

5.4.1. Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu podtoza w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancjq od -20% do

+ 10% jej wartosci. Jezeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej

wartosci, to wilgotnos¢ gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotnos¢ gruntu jest wyzsza od

wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny,

ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego. Sposéb osuszenia gruntu powinien byc¢

zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzic¢ laboratoryjnie, z czestotliwoscig okreslongw p. 6.3.1.

5.4.2. Wymagania dotyczqce zageszczenia.

Zageszczenie gruntu w wykopach powinno spetnia¢ wymagania, dotyczqce minimalnej wartosci wskaznika

zageszczenia (Is), podanego w tablicy 3.

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég ruch ciezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo ciezki od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniajqg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji
nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w tablicy 1.
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Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia okreslona j.w. nie moze by¢ osiqgnieta przez bezposrednie zageszczenie

podtoza to nalezy podjqc srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajqce uzyskanie wymaganej wartosci

wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji

Inspektorowi Nadzoru.

Jezeli badania kontrolne wykazq, ze zageszczenie warstwy podtoza nie jest wystarczajqce to Wykonawca powinien

spulchni¢ warstwe, doprowadzic¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtornie zagescic.

Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca powinien

usung¢ warstwe i wbudowac nowy materiat, o ile Inspektor Nadzoru nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego

zageszczenia warstwy.

5.5. Doktadnos¢ wykonania wykopow

Przy wykonywaniu wykopow obowiqzujq nastepujqce wymagania:

- odchylenie sytuacyjne osi korpusu ziemnego w nasypie od osi projektowanej nie moze byc wieksze niz #10 cm,

- réznica w stosunku do projektowanych rzednych Robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +1i-3 cm,

- szerokos¢ korony nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz #10 cm, a krawedzie korony nie
powinny miec wyraznych zataman,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot

0Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D.M.00.00.00.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania wykopow
6.2.1.  Sprawdzenie jakosci wykonania wykopow

Sprawdzenie jakosci wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w p. 2.2

oraz 5.2 n / n Specyfikacji i w Dokumentacji Projektowej.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogarszajqcy ich wtasciwosci,

b) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakoriczeniu,

¢) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykoriczenie),

d) zageszczenie podtoza gruntowego w wykopie wedtug wymagar okreslonych w punkcie 5.2.

6 2.1.2. Badania kontrolne prawidtowosci wykonania wykopu

Badania kontrolne prawidtowosci wykonania wykopu polegajq na sprawdzeniu:

a)  odwodnienia wykopow

b)  przestrzegania ograniczen okreslonych w p. 5.2.3.3 i p. 5.2.3.4, dotyczqcych wykonywania wykopow w okresie
deszczdw i mrozéw.

6.2.1.3. Sprawdzenie zageszczenia podtoza

Sprawdzenie zageszczenia podtoza polega na skontrolowaniu zgodnosci wartosci wskaznika zageszczenia Is z

wartosciami okreslonymi w p. 5.4.2.

Oznaczenie wskaznika zgeszczenia Is powinno by¢ przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [10]. Zageszczenie

nalezy kontrolowac nie rzadziej niz:

- raz w 3 punktach na 1000 m* warstwy w przypadku okreslania Is,

Wyniki kontroli zageszczenia gruntu Wykonawca powinien wpisywac do dokumentow kontrolnych. Prawidtowosc¢

zageszczenia konkretnej warstwy podtoza powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora Nadzoru wpisem do dziennika

budowy.

6.2.1.4. Pomiary ksztattu wykopu

Pomiary ksztattu wykopu obejmujq kontrole:

- szerokosci korony korpusu.

Sprawdzenie szerokosci korony korpusu polega na poréwnaniu szerokosci korony korpusu na poziomie wykonywanego

wykopu z szerokosciq wynikajacq z wymiarow geometrycznych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

6.3. Badania w czasie odbioru wykopow.

6.3.1.  Sprawdzenie dokumentow kontrolnych

Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:

a) oznaczen laboratoryjnych,

b)  dziennika budowy,

c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,

d)  protokdtéw odbiorow Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu.

6.3.2.  Sprawdzenie szerokosci korpusu ziemnego

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem tasmy, szablonu, taty, w odstepach co 100 m na prostych, co 50 m na

tuku, a takze w miejscach, ktore budzq watpliwosci.

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogq przekracza¢ wartosci

dopuszczalnych, podanych w p. 5.5.

6. 3. 3. Sprawdzenie rzednych powierzchni korpusu ziemnego

Pomiar przeprowadza sie z zastosowaniem niwelatora z czestotliwosciqg wg p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogq przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w  p. 5.5.

6. 3.4. Sprawdzenie rownosci powierzchni korpusu

Sprawdzenie przeprowadza sie z zastosowaniem taty o dtugosci 3 m. z czestotliwoscigwg  p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogq przekraczac wartosci dopuszczalnych, podanych w p. 5.5.

6. 3.5. Sprawdzenie spadku podtuznego powierzchni korpusu

Kontrole spadkow podtuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysokosciowych, pomierzonych niwelatorem z

czestotliwosciqg podang w p. 6.3.2.

Odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogq przekracza¢ wartosci dopuszczalnych, podanych w  p. 5.5.

6. 3.7. Sprawdzenie zageszczenia podtoza
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Sprawdzenie przeprowadza sie na podstawie wynikéw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badari bezposrednich.

Badania zageszczenia wykonywane w czasie odbioru przeprowadza sie w gérnych warstwach podtoza do gtebokosci
ok. 0,5 m ponizej jego korony. Kontrole zageszczenia podtoza przeprowadza sie wedtug metod podanych w p. 5.5.2.
Zageszczenie gruntéw na ocenianym odcinku uznaje sie za zgodne z wymaganiami, jezeli wyniki badar kontrolnych
wskaznika zageszczenia spetnia¢ bedq warunek: I; nie mniej niz Is wymagane w p. 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogélne dotyczgce obmiaru Robot podano w ST D.M.00.00.00.

Objetos¢ nasypow bedzie ustalona w m’ na podstawie obliczeri z przekrojow poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr Robdét ziemnych dokonywany jest na zasadach odbioru Robot zanikajqcych i ulegajqgcych zakryciu zgodnie z

zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres Robét poprawkowych do wykonania, a Wykonawca

wykona je na wtasny koszt w ustalonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za 1 m* wykonanego wykopu bedzie dokonana na podstawie obmiaru i oceny jakosci Robét w oparciu o

pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania wykopow obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie Robdt,

- wykonanie wykopu z transportem nadmiaru gruntu na odktad,

- profilowanie powierzchni wykopu z nadaniem spadkow i pochyler zgodnych z Dokumentacjq Projektowq i SST,

- wyprofilowanie odktadu,

- rekultywacje odktadu,

- odwodnienie terenu Robot,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych dotyczqcych w szczegolnosci wtasciwosci
podtoza, wskaznika zageszczenia podtoza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

2 PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4. PN-B-04493 Oznaczanie kapilarnosci biernej.

5 PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

6 PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodq bromowa.

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni i podtoza przez
obcigzenie ptytq

8. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych i lotniskowych.

9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

11.  PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

12.  BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspotczynnika filtracji gruntow sypkich na
podstawie uziarnienia i porowatosci.

13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
14.  Wykonanie i odbior Robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu. Instytut Badawczy Drég i Mostow, Warszawa,
1978
15.  Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych - IBDiM, 1997

D.04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru Robét zwiqgzanych z
wykonaniem zageszczania podtoza gruntowego w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej w Grédku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych
w punkcie 1.1 .

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczq recznego wykonania koryta gt. 70 cm w gruncie kat. II-1V z
profilowaniem i zageszczaniem podtoza. Doktadna lokalizacja w/g Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezqcy pod nawierzchniq do gtebokosci przemarzania.

1.4.2. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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Pozostate okreslenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowa,
ST oraz z zaleceniami Inspektora Nadzoru.

0Ogdlne wymagania dotyczqgce wykonania Robot podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

Nie wystepujg.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu

0gdlne wymagania dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2, Sprzet do wykonania koryta z profilowaniem i zageszczaniem podtoza

Do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza nalezy stosowac:

- drobny sprzet reczny,

- ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne oraz inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu

0gdlne wymagania dotyczqce transportu podano w ST D.M.00.00.00.

4.2. Wykonanie Robot

Wydobyte kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu samochodowego.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

0gdlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00.

Przed rozpoczeciem Robdt Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram Robdt, uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich bedq wykonywane Roboty zwiqgzane z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza.

5.2. Wykonanie Robot

5.2.1. Wykonanie koryta

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w
przypadku Robot o matym zakresie. Sposob wykonania powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta nalezy odwiez¢ na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2.  Profilowanie podtoza

Przed rozpoczeciem Robot nalezy wytyczyc¢ potozenie podtoza podlegajqgcego profilowaniu i zageszczaniu. Sposob
wytyczenia powinien umozliwia¢ wyprofilowanie i zageszczenie podtoza i uktadanych na nim warstw nawierzchni z
tolerancjami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST lub przez Inspektora Nadzoru. Paliki do kontroli
uksztattowania podtoza w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i
utrzymywane w czasie Robot przez Wykonawce. Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno byc
oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. Nalezy usunqgc btoto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu. Jezeli
rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagajq dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed
przystgpieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego powierzchnie nalezy dogesci¢ w sposéb zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujq zanizenia poziomu w podtozu, to
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy
grunt i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w p. 5.2.3. Do profilowania
podtoza nalezy stosowac sprzet wskazany w p. 3 w zaleznosci od szerokosci profilowanego podtoza, trudnosci
odspojenia gruntu lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.3.  Zageszczanie podtoza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczania przy uzyciu ptyt wibracyjnych,
ubijakéw mechanicznych w miejscach trudnodostepnych dla walcéw, zachowujgc optymalng wilgotnosc
zageszczanego gruntu. Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez
Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie podtoza nalezy kontrolowac poprzez oznaczanie wskaznika zageszczenia [Is] zgodnie z BN-77/8931-12 [7].
Minimalna wartos¢ wskaznika zageszczenia podtoza (Is) wynosi:

a)  gorna warstwa korpusu o grubosci 20 cm - 1,00,
b)  na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni Robét ziemnych lub terenu:
dla ruchu ciezkiego i bardzo ciezkiego - 1,00,
dla ruchu mniejszego od ciezkiego -0,97.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza przy zageszczaniu nie powinna réznic sie od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz 20% jej
wartosci.

5.2.4.  Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu Robdt nastgpi przerwa w robotach, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczekac do czasu jego naturalnego osuszenia. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci Robot

0gélne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00.
6.2. Kontrola jakosci w czasie wykonywania Robot
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Badania i pomiary w czasie Robot przy profilowaniu i zageszczaniu podtoza podano w tablicy 1.
Tablica l. Czestotliwos¢ badan kontrolnych

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegélnienie badan Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
dziennej dziatce roboczej przypadajqca n¢12 jedno badanie
(m?)
1. Réwnos¢ poprzeczna i podtuzna
Spadki poprzeczne
Rzedne podtoza Z czestotliwoscig gwarantujqgcq spetnienie wymagarn przy odbiorze,
Uksztattowanie osi w planie okreslonych w p. 6.2.
Gtebokos¢
Szerokos¢
2. Zageszczenie,
Wilgotnos¢ gruntu 2 600
- badanie wskaznika zageszczenia

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzac¢ wedtug BN-77/8931-12 [7] przynajmniej w dwdch punktach, wybranych
losowo na kazdej dziatce roboczej. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug metody Proctora
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materiatu tworzqcego podtoze, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, okreslajgc pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza wedtug
BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2. Wilgotnosc¢
w czasie zageszczania nalezy badac przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej.
6.2. Badanie i pomiary wykonanego podtoza
6.2.1.  Zageszczenie podtoza
Do odbioru zageszczenia podtoza Wykonawca przygotuje i przedstawi zestawienie wynikow badan wskaznika
zageszczenia wykonane na podstawie biezqcej kontroli zageszczenia. Jezeli wyniki badar wskaznika zageszczenia
bedq mniejsze od podanych w p. 5.2.3, podtoze nalezy spulchni¢ i Roboty powtdrzy¢ w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rownos¢
Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq w kierunku podtuznym, zgodnie z
BN-68/8931-03 [5]. Nierédwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq, a na odcinkach poszerzen tatq o dtugosci
dostosowanej do szerokosci profilowanego podtoza. Nieréwnosci nie mogq przekraczac 2 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocq taty o dtugosci okreslonej w p. 6.2.2.1 i poziomicy.
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjq Projektowq z tolerancjq #0,5%.
6.2.2.3. Rzedne podtoza
Rzedne podtoza nalezy sprawdzac w osi jezdni i na jej krawedziach.
Réznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.
6.2.2.4. Uksztattowanie osi podtoza
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm.
6.2.2.5. Szerokos¢
Szerokos¢ podtoza w korycie nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.2.6. Czestotliwos¢ przeprowadzania pomiarow
Czestotliwos¢ pomiarow cech geometrycznych wykonywanego koryta, w przypadku niniejszego projektu, powinna byc
uzgodniona z Inspektorem Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
0gélne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00. Jednostkq obmiarowq jest 1 m? (metr kwadratowy)
wykonanego i odebranego zgodnie z Dokumentacjq Projektowq i obmiarem w terenie koryta.
8. ODBIOR ROBOT
0gdlne zasady odbioru Robét podano w ST D.M.00.00.00. Odbiér wykonanego koryta dokonywany jest na zasadach
odbioru Robot zanikajqcych i ulegajqgcych zakryciu podanych w ST D.M.00.00.00. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru
na podstawie raportow Wykonawcy z biezqcej kontroli Robdt, ewentualnych uzupetniajgcych badan i pomiaréw oraz
ogledzin podtoza.
W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania Robot poprawkowych lub powtdrzenie
Robot wedtug zasad okreslonych w n/n ST. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona w terminie ustalonym z
Inspektorem Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnos¢ za 1 m* wykonanego koryta nalezy przyjmowa¢ na podstawie obmiaru po ocenie jakosci wykonania Robot na
podstawie wynikow badan i pomiaréw laboratoryjnych.
Cena wykonania Robdt obejmuje:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu i zatadunek na srodki transportowe z odwiezieniem na odktad,
- profilowanie dna koryta,
- zageszczenie,
- utrzymanie koryta,
- przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i badar laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. Normy

1. PN-5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza
przez obcigzenie ptytaq.

4. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow drogowych i lotniskowych.

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatgq.

6. BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

8. PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty

9. Wvkonanie i odbidr robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu. IBDiM, Warszawa, 1978

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa, 1997

D.04.02.01 ZJAZDY | POBOCZA ZWIROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
zwirowej zjazddw i poboczy wykonane w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej Grodek.

Zgodnie z dokumentacjq nalezy wykonac warstwe nawierzchni zwirowej gr. 20i 12 cm po zageszczeniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n  Specyfikacji Technicznej dotyczqg wykonania nawierzchni Zzwirowej stabilizowanej
mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajaqcy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o
wtasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej. Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiqgzujgcymi
odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowq, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania dotyczqce Robot podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatow podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

Materiatem do wykonania nawierzchni zwirowej powinna by¢ mieszanka kruszyw o uziarnieniu 0/31,5 mm: piasku,
mieszanki i/lub Zwiru, spetniajgca wymagania n/n ST.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczer obcych i bez domieszek gliny.

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanki kruszywa 0/31,5 mm okreslona wedtug PN-B-06714/15 [6] powinna leze¢ pomiedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia. Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byc ciggta i nie moze
przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach.
Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje
kruszywa przechodzqce przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic¢ wiecej niz 65% frakcji przechodzqcych przez sito
0,5 mm.
2.2.2. Wtasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagane wtasciwosci kruszywa

Wyszczegdlnienie Wymagania Badania
Lp wtasciwosci wedtug
1 | Zawartosc ziarn mniejszych niz 0,075mm, % (m/m.) 3-8 PN-B-06714-15 [6]
2 | Zawartosc ziarn nieforemnych % (m/m.), nie wigcej niz 35 PN-B-06714-16 [7]
3 | Zawartos¢ zanieczyszczer organicznych, Barwa cieczy nad PN-B-06714-26 [10]

kruszywem nie ciemniejsza
od barwy wzorcowej

4 | Zawartos¢ zanieczyszczeri obcych Brak PN-B-06714-12 [4]
5 | Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym zageszczeniu metodq | lub Il wg 30-75 BN-64/8931-01 [16]
PN-B-04481, %
6 | Scieralnos¢ ziarn wigkszych od 2 mm, w bebnie Los Angeles, ubytek 35 PN-B-06714-42 [11]
masy, %, nie wiekszy niz
7 | Mrozoodpornos¢, ziarn wigkszych od 2 mm, ubytek masy po 25 10 PN-B-06714-19 [8]
cyklach zamrazania i odmrazania, %, nie wigcej niz
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00.
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3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzqdzenia dozujgce wode. Przy
produkcji mieszanki nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa oraz objetosciowe wody w odpowiednich
proporcjach oraz jednorodne wymieszanie. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego
materiatu o wilgotnosci optymalnej,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne

i inny drobny sprzet pomocniczy uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogédlne dotyczqce transportu

Wymagania ogdlne dotyczqce transportu podano w ST D.M.00.00.00.
4.2. Transport materiatow do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywac sie samochodami samowytadowczymi, w sposéb przeciwdziatajqcy

jego zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszeniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢

tak zorganizowany aby nie dopuscic¢ do jego uszkodzen i tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robot

0gdlne zasady wykonywania Robét podano w ST D.M.00.00.00.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robdt,

uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana podbudowa z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie.

5.2, Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podtoza oraz wszelkie powierzchnie

nieodpowiednio zageszczone lub wykazujgce odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzednych powinny byc

naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggniecia wilgotnosci

optymalnej, powtdérnie wyréwnane zageszczone.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa moze by¢ rozpoczete po akceptacji sktadu mieszanki (recepty laboratoryjnej) przez

Inspektora Nadzoru. Recepta laboratoryjna powinna zawierac:

- ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,

- okreslenie wtasciwosci kruszyw zgodnie z tablicqg Nr 1,

- wymagang zawartos¢ wody w mieszance odpowiadajqcqg wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa,

- ustalenie gestosci nasypowej w stanie luznym, ustalenie gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego i
maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego,

- okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa o scisle okreslonym w recepcie laboratoryjnej uziarnieniu i wilgotnosci nalezy

prowadzi¢ w mieszarce stacjonarnej gwarantujqgcej otrzymanie jednorodnej mieszanki. Przygotowane kruszywo

powinno by¢ od razu transportowane na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdziatajqcy segregacji i nadmiernemu

wysychaniu.

5.2.3. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po

zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm

po zageszczeniu.

Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajqcy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych

wysokosciowych.

Kazda uktadana warstwa podbudowy powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkow

i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej

warstwy przez Inspektora Nadzoru.

Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione

materiatem o odpowiednich wtasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej zageszczania. Jakiekolwiek

nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy

kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla

walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi,

zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia

[Is] podbudowy nie mniejszego od 1,0, okreslonego zgodnie z normq BN-77/8931-12 [19]. Wilgotnos¢ kruszywa

podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej zgodnie z normq PN-B-04481 [21].

Materiat nadmiernie nawilgocony powinien zostac¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotnos¢

materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat powinien by¢ zwilzony wodq i rownomiernie wymieszany. Wilgotnos¢

przy zageszczaniu powinna by¢ w przedziale od 1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej wilgotnosci

optymalnej. . .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Robot

0gdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00.
6.2. Badania przed przystgpieniem do Robot
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Przed przystgpieniem do Robét Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robot i
przedstawic¢ wyniki tych badarn Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad okreslonych w p. 2 1. n/n ST w celu akceptacji
materiatéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w p. 2 n/n ST.

6.3. Badania w czasie Robét

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot przy budowie podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot

Lp. Wyszczegolnienie badan CZESTOTLIWOSC BADAN
Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia podbudowy
na dziennej dziatce przypadajqca na jedno badanie [m?]
roboczej

1. | Uziarnienie mieszanki 2 100

2. | Wilgotnos¢ mieszanki

3. | Zageszczenie warstwy

4. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych

5. | Zawartos¢ ziaren nieforemnych Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej

zZmianie kruszywa

6. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych

7. | Mrozoodpornos¢

8. | Scieralnos¢

9. | Wskaznik piaskowy

6.3.1. Badanie wtasciwosci kruszywa

W czasie Robot Wykonawca bedzie prowadzit badania wtasciwosci kruszywa, okreslone w p. 2.2 n/n SST.

Uziarnienie kruszywa i zawartos¢ zanieczyszczeri obcych powinny by¢ przez Wykonawce badane co najmniej
dwukrotnie dla kazdej dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m*. Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badari powinny by¢ na biezqco przekazywane
Inspektorowi Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmujqce ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w p. 2.2 powinny by¢ wykonane przez
Wykonawce zgodnie z tablicq nr 2. Prébki do badan petnych powinny by¢ pobrane przez Wykonawce w sposéb losowy
w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.3.2. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna by¢ rowna, z tolerancjq +1%, -2%, wilgotnosci optymalnej okreslonej wedtug
PN-B-04481 [21]. Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa nalezy badac wedtug PN-B-06714/17 [9] przynajmniej dwukrotnie na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym punkcie na 100 m?, razem z ocenq zageszczenia warstwy.
6.3.3. Badanie zageszczenia podbudowy

Zageszczanie kazdej warstwy powinno odbywac sie do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0,
okreslonego wedtug normy BN-77/8931-12 [19]. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac przynajmniej w dwoch
punktach, wybranych losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 100 m’. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normy BN-77/8931-12 [19] jest niemozliwe ze wzgledu
na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych,
wedtug p. 6.4.2.

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwosc i zakres badar oraz pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwosc¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
pomiaréw
1. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 100 m.
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m*.

N

Nosnosc i zageszczenie wedtug Raz na wykonanej powierzchni podbudowy
obcigzen ptytowych

Szerokos¢ podbudowy

Réwnos¢ podtuzna

Réwnos¢ poprzeczna wg zalecen Inspektora Nadzoru

Spadki poprzeczne

NEEE

Rzedne wysokosciowe

6.4.1. Grubosc

Grubos¢ nawierzchni Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w trzech losowo
wybranych punktach na kazdej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 100 m* podbudowy.
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonac pomiary grubosci podbudowy co najmniej w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 100 m?. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac:
+10%.

6.4.2. Nosnosc i zageszczenie podbudowy wedtug obcigzen ptytowych

Nalezy wykonac pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa wedtug metody obcigzen ptytowych, zgodnie z BN-64/8931-
02 [17].
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Obcigzenia nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 100 m* lub wedtug zalecer Inspektora Nadzoru. Modut

odksztatcenia podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie powinien by¢ wigkszy niz 115 MPa. Zageszczenie

podbudowy z kruszywa nalezy uznac za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu odksztatcenia M’ do

pierwotnego modutu odksztatcenia M’ jest nie wiekszy od 2,2.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych

6.4.3.1. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq zgodnie z normq BN-68/8931-04 [18], z

czestotliwoscig podang w tablicy 3. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ tatq z czestotliwosciq podang w tablicy 3.

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocq taty i poziomicy z czestotliwosciq podang w tablicy 3. Spadki

poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacjq Projektowq z tolerancjq: #0,5%.

6.4.3.3. Rzedne

Rzedne nalezy sprawdza¢ w osi jezdni i na jej krawedziach w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji

Projektowej, lecz nie rzadziej niz co 10 m. Réznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi

nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

6.4.3.4. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ nawiezrzchni nalezy sprawdzac nie rzadziej niz co 10 m. Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od

szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

0gélne zasady obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”. Jednostkq obmiarowq jest 1 m* (metr

kwadratowy) podbudowy z kruszywa naturalnego i tamanego stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacjq

Projektowq i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru

Robot zanikajqgcych i ulegajgcych zakryciu lub odbioru czesciowego zgodnie z zasadami podanymi w SST

D.M.00.00.00.

Odbioru podbudowy dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikow badan Wykonawcy i ewentualnych

uzupetniajqcych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy. W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustali

zakres wykonania Robét poprawkowych. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie

ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za 1 m* wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci Rob6t w oparciu o

pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robét obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie Robdt

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z receptq laboratoryjnqg i dostarczenie na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatoZzong grubosciq, szerokosciq i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zageszczenie roztozonej mieszanki, dowdz wody do zageszczania,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w SST,

- utrzymywanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

1 PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

2 PN-5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.

3 PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

4. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczer obcych.

5. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pytéw mineralnych.

6. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

7. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziaren.

8 PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodq bezposrednig.

9 PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

10. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen organicznych.

11.  PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los Angeles.

12.  PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

13.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

14. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.

15.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

16. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

17. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza ptytaq.

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatgq.

19. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

20. PN-S5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
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21.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.
D.04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABLIZ. MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru podbudowy z kruszywa

tamanego w ramach realizacji robét drogowych przy przebudowie ul. Rzemieslniczej w Grédku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczq wykonania podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie i obejmujq:

- podbudowe grub. 20 cm - kruszywo tamane.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zageszczeniu kruszywa o

wtasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiqzujqcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST

D.M.00.00.00 “Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczqce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowq, ST i

poleceniami Inspektora Nadzoru.

0gdlne wymagania dotyczqce Robét podano w ST D.M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatow podano w ST D.M.00.00.00.

2.2. Materiaty do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ mieszanka

kruszyw tamanych spetniajqca wymagania n/n ST oraz Polskich Norm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczer obcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu podano w ST D.M.00.00.00.

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy

Do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac:

- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzqdzenia dozujgce wode. Przy
produkcji mieszanki nalezy zapewni¢ wagowe dozowanie kruszywa oraz objetosciowe wody w odpowiednich
proporcjach oraz jednorodne wymieszanie. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnego
materiatu o wilgotnosci optymalnej,

- zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne i inny drobny sprzet pomocniczy
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogédlne dotyczqce transportu

Wymagania ogdlne dotyczqce transportu podano w ST D.M.00.00.00.
4.2. Transport materiatow do wykonania podbudowy

Transport mieszanki kruszywa powinien odbywac sie samochodami samowytadowczymi, w sposéb przeciwdziatajqcy
jego zanieczyszczeniom, rozsegregowaniu i osuszeniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢
tak zorganizowany aby nie dopuscic¢ do jego uszkodzen i tworzeniu kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

0gdlne zasady wykonywania Robdét podano w ST D.M.00.00.00.

5.2, Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie

5.2.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze gruntowe pod podbudowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST D.04.01.01.

Przed wykonaniem podbudowy wszelkie koleiny i migkkie miejsca podtoza oraz wszelkie powierzchnie

nieodpowiednio zageszczone lub wykazujgce odchylenia wysokosciowe od zatozonych rzednych powinny byc

naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo osuszenie poprzez mieszanie do osiggniecia wilgotnosci

optymalnej, powtdrnie wyréwnane i zageszczone.

5.2.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Wytwarzanie mieszanki kruszywa moze byc rozpoczete po akceptacji sktadu mieszanki (recepty laboratoryjnej) przez

Inspektora Nadzoru. Recepta laboratoryjna powinna zawierac:

- ustalenie sktadu agregatu kruszywowego,

- wymagang zawartos¢ wody w mieszance odpowiadajqcq wilgotnosci optymalnej mieszanki kruszywa,

- ustalenie gestosci nasypowej w stanie luznym, ustalenie gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego i
maksymalnej gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego,

- okreslenie wilgotnosci optymalnej mieszanki.
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Wytwarzanie mieszanki kruszywa o scisle okreslonym w recepcie laboratoryjnej uziarnieniu i wilgotnosci nalezy
prowadzi¢ w mieszarce stacjonarnej gwarantujqcej otrzymanie jednorodnej mieszanki.

Przygotowane kruszywo powinno by¢ od razu transportowane na miejsce wbudowania w sposéb przeciwdziatajqcy
segregacji i nadmiernemu wysychaniu.

5.2.3. Rozktadanie kruszywa

Kruszywo powinno byc¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna grubos¢ po
zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekraczac¢ 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Kazda uktadana warstwa podbudowy powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy
moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektora Nadzoru. Kruszywo w miejscach, w ktorych
widoczna jest jego segregacja, powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich
wtasciwosciach.

5.2.4. Zageszczenie

Natychmiast po koricowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej zageszczania. Jakiekolwiek
nierownosci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla
walcow podbudowa powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi,
zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru.

Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia [Is] podbudowy nie mniejszego od 1,0,
okreslonego zgodnie z normq BN-77/8931-12 [19].Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réowna
wilgotnosci optymalnej, okreslonej zgodnie z normq PN-B-04481 [21]. Materiat nadmiernie nawilgocony powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat
powinien by¢ zwilzony wodgq i rownomiernie wymieszany. Wilgotnos¢ przy zageszczaniu powinna by¢ w przedziale od
1% powyzej wilgotnosci optymalnej do 2% ponizej wilgotnosci optymalnej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci Robot

0gélne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST D.M.00.00.00.

6.2. Badania przed przystgpieniem do Robot

Przed przystgpieniem do Robot Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do wykonania Robot i
przedstawic¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru, wedtug zasad okreslonych w p. 2 1. n/n SST w celu akceptacji
materiatéw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w p. 2 n/n ST.

6.3. Badania w czasie Robot

Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot przy budowie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie Robot

Lp. Wyszczegélnienie badan CZESTOTLIWOSC BADAN
Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia podbudowy
na dziennej dziatce przypadajqca na jedno badanie [m?]
roboczej
1. | Uziarnienie mieszanki 2 100
2. | Wilgotnos¢ mieszanki
3. | Zageszczenie warstwy
4. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych
5. | Zawartos¢ ziaren nieforemnych Dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej
zZmianie kruszywa
6. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych
7. | Mrozoodpornos¢
8. |Scieralnos¢
9. | Wskaznik piaskowy

6.3.1. Badanie wtasciwosci kruszywa

W czasie Robot Wykonawca bedzie prowadzit badania wtasciw. kruszywa, okreslone w p. 2.2 n/n ST.

Uziarnienie kruszywa i zawartos¢ zanieczyszczeri obcych powinny by¢ przez Wykonawce badane co najmniej
dwukrotnie dla kazdej dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m*. Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badari powinny by¢ na biezqco przekazywane
Inspektorowi Nadzoru. Badania petne kruszywa, obejmujqce ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w p. 2.2
powinny by¢ wykonane przez Wykonawce zgodnie z tablicq nr 2. Probki do badar petnych powinny by¢ pobrane przez
Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inspektora Nadzoru.

6.3.2. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa powinna by¢ réwna, z tolerancjq +1%, -2%, wilgotnosci optymalnej okreslonej wedtug
PN-B-04481 [21]. Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa nalezy badac wedtug PN-B-06714/17 [9] przynajmniej dwukrotnie na
kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym punkcie na 100 m?, razem z ocenq zageszczenia warstwy.
6.3.3. Badanie zageszczenia podbudowy

Zageszczanie kazdej warstwy powinno odbywac sie do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0,
okreslonego wedtug normy BN-77/8931-12 [19]. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac przynajmniej w dwoch
punktach, wybranych losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 100 m*.
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W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normy BN-77/8931-12 [19] jest niemozliwe ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych, wedtug p. 6.4.2.

6.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy podbudowy

Czestotliwos¢ i zakres badari oraz pomiarow wykonanej warstwy podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwosc¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. | Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow
pomiaréw
1. Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 100 m%.
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 100 m*.

N

Nosnosc i zageszczenie wedtug Raz na wykonanej powierzchni podbudowy
obcigzen ptytowych

Szerokos¢ podbudowy

Réwnos¢ podtuzna

Réwnosc¢ poprzeczna wg zalecen Inspektora Nadzoru

Spadki poprzeczne

NE NS

Rzedne wysokosciowe

6.4.1. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w trzech losowo
wybranych punktach na kazdej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na kazde 100 m? podbudowy.
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykonac¢ pomiary grubosci podbudowy co najmniej w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz raz na 100 m’. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekracza¢:
+ 10%.

6.4.2. Nosnosc i zageszczenie podbudowy wedtug obcigzen ptytowych

Nalezy wykonac pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa wedtug metody obcigzen ptytowych, zgodnie z BN-
64/8931-02 [17].

Obcigzenia nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 100 m? lub wedtug zaleceri Inspektora Nadzoru.

Modut odksztatcenia podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie powinien by¢ wiekszy niz 115 MPa.
Zageszczenie podbudowy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego modutu
odksztatcenia M”e do pierwotnego modutu odksztatcenia M’ jest nie wigkszy od 2,2.

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy

6.4.3.1. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowq tatq zgodnie z normq BN-68/8931-04 [18], z
czestotliwosciqg podang w tablicy 3.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyc tatq z czestotliwosciq podang w tablicy 3.

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm.

6.4.3.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocq taty i poziomicy z czestotliwoscig podang w tablicy 3.

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacjq Projektowq z tolerancjq: #0,5%.

6.4.3.3. Rzedne podbudowy

Rzedne nalezy sprawdza¢ w osi jezdni i na jej krawedziach w kazdym przekroju podanym w Dokumentacji
Projektowej, lecz nie rzadziej niz co 10 m.

Roznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.4.3.4. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzac nie rzadziej niz co 10 m. Szerokos¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od
szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

7. OBMIAR ROBOT

0Ogdlne zasady obmiaru Robét podano w SST D.M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Jednostkq obmiarowq jest 1 m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
zgodnie z Dokumentacjq Projektowq i pomiarem w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest dokonywany na zasadach odbioru Robét
zanikajqcych i ulegajgcych zakryciu lub odbioru czesciowego zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.
Odbioru podbudowy dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikow badan Wykonawcy i ewentualnych
uzupetniajqcych badan i pomiaréw oraz ogledzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia wad Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania Robdt poprawkowych.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ za 1 m* wykonanej podbudowy nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci Rob6t w oparciu o
pomiary i wyniki badan laboratoryjnych.

Cena wykonania Robdt obejmuje:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie Robdt

- sprawdzenie i ewentualna naprawa podtoza,

- opracowanie recepty laboratoryjnej na mieszanke kruszywa,

- przygotowanie mieszanki kruszywowej zgodnie z receptq laboratoryjnq i dostarczenie na miejsce wbudowania,
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- roztozenie mieszanki warstwami zgodnie z zatozonq grubosciq, szerokosciq i profilem z zachowaniem
projektowanej niwelety,

- zageszczenie roztozonej mieszanki, dowdz wody do zageszczania,

- przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych okreslonych w ST,

- utrzymywanie podbudowy w czasie Robot.
10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.

2. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.

3. PN-B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

4. PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczer obcych.

5. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie pytow mineralnych.

6. PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

7. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Oznaczanie ksztattu ziaren.

8. PN-B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodq bezposrednig.

9. PN-B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

10. PN-B-06714/26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zanieczyszczen organicznych.

11.  PN-B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los Angeles.

12.  PN-B-06721 Kruszywa mineralne. Pobieranie probek.

13. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

14. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych.

15.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

16. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

17. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza ptytq.

18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatgq.

19. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

20. PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

21.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntéw.

D-05.03.05. PODBUDOWA | NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem n/n Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru wyréwnania istniejgcej podbudowy oraz

warstwe scieralng mieszankg mineralno- bitumiczng w ramach przebudowy ul. Rzemieslniczej w Grodku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.

1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w n/n Specyfikacji Technicznej dotyczq wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego wg  PN-S-96025 [6] i

obejmujq :

a) wykonanie wyrownania istniejacej podbudowy z betonu asfaltowego oraz wykonanie warstwy scieralnej gr. 5 cm z betonu

asfaltowego

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralno-bitumiczna - mieszanka mineralna z odpowiedniq ilosciq asfaltu, wytworzona na gorgco, w
okreslony sposéb, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.2. Beton asfaltowy - mieszanka mineralno-asfaltowa utozona i zageszczona.

1.4.3. Odksztatcenia lepko-plastyczne - odksztatcenie o charakterze trwalym, ktdrego wielkos¢ jest wprost proporcjonalna do
obcigzenia i czasu jego trwania oraz do temperatury.

1.4.4. Kategoria ruchu (KR) - obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych (100
kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe. Pozostate okreslenia sq zgodne z obowiqzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Wymagania ogédlne dotyczqce robot

Wikonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowaq, ST i poleceniami Inspektora

Nadzoru.

Wymagania ogdlne dotyczqce robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogdlne stosowania materiatéw podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty do wykonania warstwy wiqzqcej i scieralnej

Materiatami stosowanymi do wykonania warstwy wigzacej i scieralnej nawierzchni z betonu asfaltowego wg PN-S-96025 [6], zgodnie z

zasadami niniejszej ST sq:

« dla warstwy wigzacej (wyréwnanie istniejqcej podbudowy):

a) kruszywa:

- tamane granulowane wg PN-B-11112 [2] kL. I, Il; gat. 1, 2,

2wir i mieszanka wg PN-B-11111 [1] kL. 1, Il,
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piasek naturalny wg PN-B-11113 [3] gat. 1, 2,
b) wypefmacz wg PN-S-96504 [7] lub innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorium drogowego,
¢) asfalt rodzaju 50/70,
d) srodki adhezyjne,
e) asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa,
« dla warstwy scieralnej:
a) kruszywa:
- tamane granulowane wg PN-B-11112 [2] kL. I, Il; gat. 1, 2,
2wir i mieszanka wg PN-B-11111 [1] kL. 1, Il,
piasek naturalny wg PN-B-11113 [3] gat. 1, 2,
b) wypefmacz wg PN-S-96504 [7] lub innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorium drogowego,
¢) asfalt rodzaju 50/70,
d) srodki adhezyjne,
e) asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa,
2.3. Wymagania dla materiatow do betonu asfaltowego
Materialy do wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej okreslonej w pkt. 2.2 n/n ST powinny odpowiada¢ nizej podanym
wymaganiom:
a) grysykl I, Il, gat. 1i2 wg normy PN-B-11112 "Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych" [2]
wg tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla gryséow wg PN-B-11112

Lp. Wyszczegolnienie wtasciwosci Wymagania
w zaleznosci od klasy kl | kL1l
1. Scieralnos¢ w bebnie kulowym:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wiecej niz 25 35
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku do ubytku masy po petnej
liczbie obrotow, nie wiecej niz 25 30

2. Nasigkliwos¢ w stosunku do suchej masy kruszywa, %, nie wiecej niz:
a) dla kruszywa ze skat magmowych i przeobrazonych:

- frakcja 4/6,3 mm 1,5 2,0
- frakcja powyzej 6,3 mm 1,2 2,0
b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0 3,0
3. Odpornos¢ na dziatanie mrozu, % ubytku masy, nie wiecej niz:
a) dla kruszywa ze skat magmowych i przeobrazonych 2,0 4,0
b) dla kruszywa ze skat osadowych 2,0 5,0
4. Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody bezposredniej, % ubytku
masy, nie wiecej niz 10 30
w zaleznosci od gatunku gat. 1 gat. 2

5. Zawartos¢ ziaren mniejszych niz 0,075 mm, % masy, nie wiecej niz:

- wgrysie 6,3:20,0 mm 1,5 2,5

- wgrysie 2,0:6,3 mm 2,0 4,0
6. Zawartos¢ frakcji podstawowej dla frakcji, % masy, nie mniej niz:

- wgrysie 6,3:20,0 mm 85 85

- wgrysie 2,0:6,3 mm 80 80
7. Zawartos¢ podziarna dla frakcji, % masy, nie wiecej niz:

- wgrysie 6,3:20,0 mm 10 10

- wgrysie 2,0:6,3 mm 15 15
8. Zawartos¢ nadziarna, % masy, nie wiecej niz 8 10

. Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy, nie wiecej niz 0,1 0,2

10. | Zawartos¢ ziaren nieforemnych, % masy, nie wiecej niz 25 30
11. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza

niz wzorcowa

b)  piasek tamany o cechach wedtug normy PN-B-11112 "Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych” [2], spetniajqcy

wymagania podane w tablicy 2.
Tablica 2. Wymagania dla piasku tamanego i mieszanki drobnej granulowanej
Wymagania
Lp. Wyszczegdlnienie wtasciwosci Mieszanka drobna
Piasek tamany granulowana

1. | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy, nie wiecej niz 0,1 0,1
2. | Wskaznik piaskowy, wiekszy niz:

- dla kruszywa ze skat magmowych i przeobrazonych 65 65

- dla kruszywa ze skat osadowych, z wyjqtkiem wapieni 55 55
3. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy ciemniejsza niz wzorcowa
4. | Zawartos¢ nadziarna, % masy, nie wiecej niz 15 15
5. | Zawartos¢ frakcji 2,0+4,0 mm, % masy, powyzej - 15

c)  zZwirimieszankakl. | i ll wg PN-B-11111 [1] wg tablicy 3.
Tablica 3. Wymagania dla zwiru i mieszanki wg PN-B-11111
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Nie wiecej niz, % (m/m)
Lp. Cecha klasa | klasa Il
1. | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
- catkowita 25 35
- wskaznik jednorodnosci scierania 25 30
2. | Nasigkliwos¢ 1 2,5
3. | Mrozoodpornos¢ 2,5 5
4. | Zawartos¢ ziarn nieforemnych 15 25
5. | Zawartos¢ ziarn stabych i zwietrzatych 7 10
6. | Zawartos¢ zanieczyszczern obcych 0,1 0,2
7. | Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
8. | Wskaznik piaskowy ¥ 75 | 65

* Dotyczy mieszanek.

d)  piasek naturalny gat. 1, 2 wg PN-B-11113 “Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.” [3]
wg tablicy 4.
Tablica 4. Wymagania dla piasku
Lp. Wyszczegblnienie wtasciwosci Wymagania
w zaleznosci od gatunku gat. 1 gat. 2
1. Sktad ziarnowy
a) zawartos¢ ziaren mniejszych od 0,075 mm, % masy, nie wiecej niz 1 5
b) zawartos¢ nadziarna powyzej 2 mm, % masy, nie wiecej niz 15* 15*
2. Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, % masy, nie wigcej niz 0,1 0,1
3. Wskaznik piaskowy, wiekszy od 75 65
4. Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych, barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
Uwaga:
) Nie dopuszcza sie w nadziarnie ziaren wigkszych od 4 mm
e) wypetniacz wg normy PN-S-96504 "Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych” [7], spetniajacy wymagania podane w tablicy
5.
Tablica 5. Wymagania dla wypetniaczy
Lp. Wyszczegdlnienie wtasciwosci Wymagania
1. Zawartos¢ czgstek ziaren mniejszych od, % masy, nie mniej niz:
- 0,3mm 100
- 0,074 mm 80
2. Wilgotnosc, %, nie wiecej niz 1.0
3. Powierzchnia wtasciwa, cm’/g 2500 - 4500
f) asfalt rodzaju 50/ 70 powinien spetniac wymagania normy PN-EN 12591 [4] podane w tablicy 6.
Tablica 6. Wymagania dla asfaltow rodzaju 50/70
Lp. | Wtasciwosci | Wymagania |  Metody badan
Wtasciwosci obligatoryjne
1. | Penetracja w temp. 25<C, 0,1 mm 5070 PN-EN 1426
2. | Temperatura mieknienia, € 4654 PN-EN 1427
3. | Temperatura zaptonu, C, nie mniej niz 230 PN-EN 22592
4. | Zawartos¢ sktadnikow rozpuszczalnych,% m/m, nie mniej niz 99 PN-EN 12592
5. | Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost),% m/m, 0,5 PN-EN 12607-1
nie wiecej niz
6. | Pozostata penetracja po starzeniu, %, nie mniej niz 50 PN-EN 1426
7. | Temperatura migknienia po starzeniu, C, nie mniej niz 48 PN-EN 1427
Wiasciwosci specjalne krajowe
8. | Zawartosc parafiny, %, nie wiecej niz 2,2 PN-EN 12606-1
9. | Wzrost temperatury mieknienia po starzeniu, €, nie wigcej niz 9 PN-EN 1427
10. | Temperatura tamliwosci, C, nie wiecej niz -8 PN-EN 12593
g)  srodek adhezyjny

Do mieszanki nalezy obligatoryjnie zastosowac srodek adhezyjny, posiadajacy aprobate techniczng .
Srodek adhezyjny nalezy stosowac zgodnie z warunkami podanymi w aprobacie technicznej.

h)

asfaltowa emulsja kationowa szybkorozpadowa

Do smarowania obcigtych krawedzi nalezy stosowac asfaltowq emulsje kationowq szybkorozpadowq, spetniajacq wymagania okreslone w "Warunkach
Techniczrych. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe - IBDIM 1999r." [12].

2.4.
2.4.1

Sktadowanie materiatow
. Kruszywa

Sktadowanie kruszyw powinno odbywac sie warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami lub jego frakcjami. Kruszywa nalezy sktadowac oddzielnie wedtug przewidzianych w receptach asortymentdw i frakcji w
zasiekach uniemozliwiajacych wymieszanie sie sgsiednich pryzm. Podtoze sktadowisk musi by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.4.2

. Wypetniacz
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Przechowywanie wypetniacza musi odbywac sie w sposdb chroniqcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem. Wypetniacz
nalezy przewozic¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich i przechowywac w silosach.

2.4.3.  Asfalt i emulsja

Lepiszcze nalezy przechowywac w zbiornikach stalowych wyposazonych w urzqdzenia grzewcze i zabezpieczonych przed dostepem wody i
zanieczyszczeniem. Dopuszcza sie magazynowanie lepiszcz w zbiornikach betonowych i Zelbetowych spetniajqcych warunki jw.

Warunki przechowywania nie mogq powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy zachowac nastepujace warunki:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekraczac 3 miesigcy od daty jej produkcji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3 C.

2.4.4.  Srodek adhezyjny

Srodek adhezyjny nalezy przechowywac w temperaturze nie wyzszej niz +40C w miejscu ostonietym od napromieniowania
stonecznego, pod zadaszeniem, w zamknietych opakowaniach lub zbiorniku stalowym wyposazonym w weZownice do ogrzewania
wodaq, parg wodngq lub olejem.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczqce sprzetu

Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

3.2. Wytwornia mas bitumicznych

Otaczarka powinna by¢ wyposazona w sprawny system automatycznego dozowania wszystkich sktadnikow oraz urzqdzenie do
automatycznej rejestracji temperatur celem zapewnienia wysokiej jednorodnosci produkowanych mieszanek i wlasciwej ich temperatury.
Dozowanie wstepne powinno by¢ rowniez zautomatyzowane. Otaczarka powinna posiadac precyzyjny system dozowania srodkéw
adhezyjnych stosowanych do mieszanek mineralno-asfaltowych. Celem zapewnienia ciggtosci produkcji otaczarka winna by¢ wyposazona
w zasobnik z termoizolacjq do czasowego przechowywania gotowej mieszanki, gwarantujqcy zachowanie jej jakosci, jednorodnosci oraz
wymaganej temperatury. Otaczarka powinna spetnia¢c wymogi ochrony srodowiska, tj. nie powodowac zapylenia terenu, nie
zanieczyszcza¢ wod i nie wywoltywac hatasu powyzej dopuszczalnych norm.

3.3. Uktadarka mieszanek mineralno-asfaltowych.

Uktadanie mieszanek nalezy wykonywac przy uzyciu uktadarki mechanicznej o wydajnosci skorelowanej z wydajnoscig wytworni.
Uktadarka powinna by¢ wyposazona w:

- automatyczne sterowanie pozwalajqce na utoZenie warstwy zgodnie z zatoZzong grubosciq i niweletq,

- podgrzewangq plyte wibracyjng do wstepnego zageszczania utozonej warstwy.

3.4. Walce do zageszczania

Do zageszczania mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowac sprzet, ktorego wtasciwosci pozwalajq na zageszczenie uktadanych
warstw do wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia /98%/ .

Do zageszczania warstw nawierzchni z mieszanek mineralno-asfaltowych nalezy stosowac nastepujace walce:

- walce ogumione ciezkie o masie okoto 15 Mg,

- walce wibracyjne,

- walce gtadkie stalowe statyczne dwuwatowe lekkie i srednie,

- walce mieszane, z przedniq osiq gtadkq stalowq wibracyjng i tylnq ogumiong,

- plyty wibracyjne, ubijaki mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego sprzetu.

W/w walce muszq by¢ wyposazone w:

- system zwilzania watéw stalowych uniemozliwiajacy przyklejanie sie mieszanki,

- fartuchy ostaniajqce kota walcow ogumionych przed obnizaniem ich temperatury,

- wskazniki wibracji (czestotliwosc¢ drgan) i sity wymuszajacej w walcach wibracyjnych,

- balast umozliwiajacy zmiane obcigzenia walcow.

Typ i ilos¢ walcow do zageszczania mieszanki powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogédlne dotyczqce transportu
Wymagania ogdlne dotyczqce transportu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatow do produkcji mieszanki

4.2.1. Kruszywo

Transport kruszywa powinien odbywac sie w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

4.2.2. Wypetniacz

Transport wypetniacza musi odbywac sie w sposob chroniqcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem przy uzyciu
odpowiednich cystern przystosowanych do przewozu materiatéw sypkich.

4.2.3. Lepiszcza

Lepiszcza nalezy przewozi¢ w cysterach kolejowych lub samochodowych izolowanych i zaopatrzonych w urzqdzenia grzewcze i zawory
spustowe. Transport emulsji powinien odbywac sie w cysternach samochodowych lub skrapiarkach. Cysterny przeznaczone do przewozu
emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci nie wiekszej niz 1 n7, a kazda przegroda powinna
miec wykroje umozliwiajqce przeptyw emulsji.

4.2.4. Srodki adhezyjne

Transport srodkéw powinien odbywac sie w opakowaniach jednostkowych krytymi srodkami transportowymi lub w autocysternach.
4.3. Przechowywanie i transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Przechowywanie mieszanki betonu asfaltowego powinno odbywac sie w zbiornikach z termoizolacjq pod warunkiem, ze zachowa
swq jakos¢ i jednorodnos¢, a jej temperatura bedzie sie utrzymywac w granicach zgodnych z zaleceniami producenta asfaltu.
Transport mieszanki na budowe powinien odbywac sie wytqcznie samochodami samowytadowczymi o tadownosci min. 12 Mg,
aby zapewnic ciggtq prace uktadarki. Powierzchnie wewnetrzng skrzyni wywrotek przed zatadunkiem nalezy spryska¢ w minimalnej
ilosci srodkiem zapobiegajqcym przyklejaniu sie mieszanki.  Samochody muszq by¢ bezwzglednie wyposazone w plandeki
zabezpieczajqce przewozonq mieszanke przed spadkiem temperatury. Skrzynie samochoddw - wywrotek powinny by¢ dostosowane do
wspotpracy z uktadarkgq, szczegdlnie w czasie roztadunku mieszanki.
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Czas transportu mieszanki mineralno-asfaltowej na budowe nie powinien przekraczac 2 godzin od momentu zatadunku na wytwomni. Zaleca
sie stosowanie samochodow-termosow z podwdjnymi sciankarmi skrzyni tadunkowej wyposazonej w system grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt, uwzgledniajqce warunki w jakich
wykonywane bedq roboty zwiqzane z uktadaniem warstwy wigzacej i scieralnej z betonu asfaltowego. Ogolne zasady wykonywania robot
podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wmagania ogolne”.

5.2. Projektowanie sktadu betonu asfaltowego /opracowanie recepty/

Za wykonanie recepty odpowiada Wykonawca, ktdry przedstawia jq Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia. Recepta powinna byc
opracowane dla konkretnych materiatéw zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek
tych materiatow.

5.2.1. Wymagania dla mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe wiqzqcq i scieralnq
Mieszanka betonu asfaltowego na warstwe wigzqcq i scieralng powinna spetniac¢ wymagania z tablicy 7.
Tablica 7. Wymagania dla betonu asfaltowego na warstwe wiqzqcq i scieralng

Warstwa scieralna Warstwa wigzgca
Lp. Wymagane wtasciwosci 0/12,8 mm 0/16 mm
KR 1 KR 1
1. | Uziarnienie mieszanki mineralnej
- przechodzi przez oczko sita, % m/m
# 16,0 mm 88+100
#12,8 mm 80+100 78+100
#9,6 mm 69100 6792
#6,3 mm 5687 5380
#4,0 mm 4576 4269
#2,0 mm 3564 30-54
(zawartos¢ ziarn >2,0 mm) (36+65) (46+70)
# 0,85 mm 26+50 2040
#0,42 mm 1939 1428
#0,18 mm 1325 8+17
2. | Rodzaj i zawartos¢ asfaltu w stosunku do masy mieszanki asfalt rodzaju50/70 asfalt rodzaju50/70
mineralno-asfaltowej 5,06,5 4,3:5,8
3. | Stabilnos¢ wg Marshalla w 60 C, kN, nie mniej niz 5,57 8,07
4. | Wolna przestrzeri w probkach Marshalla, % viv 1,5-4,5" 4,0-8,07
5. | Wypetnienie lepiszczem przestrzeni miedzy ziarnami 75,0-90,0" 65,0-80,07
zageszczonej mieszanki, 7%
6. | Modut sztywnosci petzania, MPa, nie mniej niz Nie wymaga sie
7. | Odksztatcenia wg Marshalla, mm 2,0-5,0" 2,0-5,07
8. | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 >98,0
9. | Wolna przestrzen w warstwie, % v/v 1,55,0 4,5+9,0
Uwaga :

" - zageszczonych 2x50 uderzen ubijaka

2

5.2.2.

- zageszczonych 2x75 uderzeri ubijaka
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowq nalezy projektowac, uwzgledniajqc wymagania podane w PN-S-96025 [6].
Warunki przystgpienia do produkcji betonu asfaltowego

5.3.

5.3.1.

Wymagania dla wytwaorni

Wytwdrnia musi posiadac petne wyposazenie gwarantujqce wtasciwg jakos¢ wytwarzanej mieszanki.
Przed przystapieniem do robot Inspektor Nadzoru obejmie kontrolq nastepujqce zespoty i urzqdzenia wytworni:

dozatory wstepne (mozliwos¢ regulacji dozowania),

zbiorniki do lepiszcza (sprawny system podgrzewania i legalizowane termometry),

urzqdzenia wagowe (legalizacja),

mieszalnik (sprawdzenie stopnia zuzycia mieszadet i scianek mieszalnika),

sita sortujqce (wtasciwe wymiary oczek i brak uszkodzer),

dozator srodkow adhezyjnych pod wzgledem doktadnosci dozowania,

urzqdzenia odpylajace pod wzgledem szczelnosci.

Nle dopuszcza sie do recznego sterowania produkcjg.

Pozytywna ocena w/ w urzadzer przez Inspektora Nadzoru bedzie warunkiem uruchomienia produkcji betonu asfaltowego.

Produkcja mieszanki moze zostac rozpoczeta po akceptacji jej sktadu (recepty laboratoryjnej) przez Inspektora Nadzoru.

5.3.2.  Zarob probny

Przed przystgpieniem do produkcji Wiykonawca zobowigzany jest do wykonania w obecnosci Inspektora Nadzoru kontrolnej produkcji w
postaci zarobu probnego. Najpierw nalezy wykonac zardb prébny na sucho, tj. bez udziatu lepiszcza w celu kontroli dozowania kruszywa i
zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowanqg krzywq uziarnienia. Nastepnie nalezy wykonac petny zardb prébny z udziatem
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lepiszcza w ilosci przewidzianej w recepcie. Pozytywne przeprowadzenie proby powinno zostac potwierdzone przez Inspektora Nadzoru wpisem
do dziennika budowy.
5.3.3. Odcinek probny
Nie wystepuje - maty zakres robot.
5.4. Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowej
Produkcja mieszanki moze byc rozpoczeta na wniosek Wykonawcy po wyrazeniu zgody przez Inspektora Nadzoru.
Bez waznej, zatwierdzonej recepty laboratoryjnej Wykonawca nie moze rozpoczac produkcji. Wykonawca ponosi catq odpowiedzialnos¢
za jakos¢ produkcji. Roboczy sktad mieszanki opracowany na podstawie recepty laboratoryjnej i stuzacy do zaprogramowania nawazania
poszczegdlnych frakcji kruszywa, wypetniacza i asfaltu, powinien znajdowac sie w kabinie sterowni otaczarki w miejscu widocznym dla
operatora i nadzoru.
Tolerancje dozowania sktadnikow mogq wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeptywomierza, lecz nie wigcej niz +2%w
stosunku do masy sktadnika.
W czasie produkcji nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:
a) temperatury poszczegolnych sktadnikow i gotowej mieszanki powinny wynosic:
kruszywo lub kruszywo z wypetniaczem powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna uzyskata
wilasciwg temperature do otaczania asfaltem. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o
wiecej niz 30 T od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.
asfalt rodzaju 50/70 - zgodnie z zaleceniami producenta
srodek adhezyjny - wedtug wskazari podanych w aprobacie technicznej lub swiadectwie dopuszczenia
gotowa mieszanka z asfaltem rodzaju 50/ 70 - zgodhnie z zaleceniami producenta asfaltu.
b) dozowame sktadnikow
Dozowanie powinno gwarantowac zapewnienie minimalnych odchytek zawartosci poszczegdlnych sktadnikow mieszanki.
Dopuszczalne odchytki zawartosci sktadnikow mieszanki betonu asfaltowego wzgledem sktadu zaprojektowanego przy badaniu probki

pojedynczej metodq ekstrakcji wynoszq:

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR 1
(%m/m)

1 | Ziarna pozostajqce na sitach o oczkach # w mm:
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 +5,0

2 | Ziarna pozostajqce na sitach o oczkach # w mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0
3 | Ziarna przechodzqce przez sito o oczkach # 0,075 mm +2,0
4 | Asfalt +0,5

Srodek adhezyjiny powinien by¢ dozowany do asfaltu w sposéb i w ilosciach okreslonych w recepcie.
5.5. Przygotowanie podtoza
Powierzchnia podtoza przed utozeniem warstwy bitumicznej powinna by¢ sucha, oczyszczona z luznego kruszywa i pylu oraz skropiona
zgodhnie z wymaganiami SST D.04.03.01. Uktadanie mieszanki moze nastqpic po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.
5.6. Wbudowanie mieszanki betonu asfaltowego
Uktadanie mieszanki mineralno-asfaltowej na warstwe wiazqcq i scieralng musi odbywac sie w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych,
tj. przy cieptej i suchej pogodzie, w temperaturze powyzej + 10T .Za zgodq Inspektora Nadzoru uktadanie mieszanki moze by¢
wykonywane w temperaturze powyzej + 5C. Zabrania sie uktadania mieszanki w czasie opadu atmosferycznego oraz silnego wiatru
(v>16 m/s). Przed przystgpieniem do uktadania warstwy bitumicznej powinna by¢ wyznaczona niweleta. Niwelete uktadanej warstwy
okresla powierzchnia warstwy nizej lezqcej, sprawdzonej i odebranej pod wzgledem wysokosciowym.
Uktadanie warstwy nawierzchni bitumicznej nalezy wykonac¢ uktadarkq o sprawnym sterowaniu automatycznym i posiadajacq
podgrzewanqg plyte wibracyjng. Uktadanie mieszanki musi odbywac sie w sposéb ciagly, bez przestojow, z jednostajng predkoscig w
granicach 24 m na minute. Uktadarka powinna by¢ stale zasilana w mieszanke tak, azeby w zasobniku zawsze znajdowata sie mieszanka.
5.7. Zageszczanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Mieszanka powinna by¢ wstepnie zageszczana deskq wibracyjng rozktadarki.
Poczqtkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz okreslona przez producenta zastosowanego
asfaltu.
Zageszczanie powinno by¢ przeprowadzone w jak najkrotszym czasie, przy czym nie moze byc¢ rozciggniete na odcinku dtuzszym niz 100
m.
Zageszczame mieszanki nalezy prowadzi¢ wg ponizszych zasad:

zageszczanie powinno odbywac sie zgodnie z ustalonym schematem przejs¢ walca, w zaleznosci od szerokosci zageszczanego pasa

roboczego, grubosci uktadanej warstwy i rodzaju mieszanki,
- zageszczanie nalezy prowadzi¢ poczawszy od krawedzi ku srodkowi,
- na tukach o spadkach jednostronnych zageszczanie nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi ku gorze,
- nalezy najezdzac na watowang warstwe kotem napedowym,
- manewry walca nalezy przeprowadzac ptynnie, na odcinku juz zageszczonym.
5.8. Wykonanie ztqczy
Przy uktadaniu mieszanki catq szerokosciq, ztqcza poprzeczne wynikajace z dziennej dziatki roboczej nalezy réwno obcigé, posmarowac
emulsjq i zabezpieczy¢ listwq przed uszkodzeniem. W przypadku rozktadania mieszanki potowq szerokosci jezdni, wystepujace ztacza
podiuzne nalezy réwno obcig¢ i posmarowac asfaltowq emulsjq kationowq szybkorozpadowq. Lokalizacja ztaczy podtuznych kolejnych
warstw nawierzchni powinna by¢ przesunigta o ok. 20 cm, aby nie zachodzita na siebie. Zaleca sie, aby dzienna dziatka robocza byta
wykonywana catq szerokosciq jezdni, bez wydtuzania jednej potowy.
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5.9. Wymagania dla utozonej warstwy

59.1. Wymagania dotyczqce zageszczenia utozonej warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy powinien wynosi¢ min. 98%.

5.9.2.  Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Wyniki badan sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z receptq laboratoryjng z tolerancjq okreslong w pkt. 5.4
n/nST.

5.9.3. Wymagania dotyczqgce rownosci warstwy

Nieréwnosci podituzne i poprzeczne warstwy mierzone wg BN-68/8931-04 [8] nie mogq przekraczac:

dla warstwy wigzqcej - 12 mm.

dla warstwy scieralnej - 9 mm.

5.9.4. Wymagania dotyczqce szerokosci warstwy

Szerokos¢ warstwy nie powinna roznic sie od projektowanej o wiecej niz 5 cm.

5.9.5. Wymagania dotyczqce spadkéw poprzecznych warstwy

Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacjq Projektowa, z tolerancjq £0,5 %.
5.9.6. Wymagania dotyczqce rzednych wysokosciowych warstwy

Rzedne wysokosciowe warstwy nie powinny roznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz +1 cm.

5.9.7. Wymagania dotyczqce uksztattowania osi warstwy

Odchylenie sytuacyjne osi w stosunku do osi projektowanej nie moze byc wieksze niz +5 cm.

5.9.8. Wymagania dotyczqce grubosci warstwy

Grubos¢ warstwy nie powinna réznic sie od projektowanej wiecej niz +10%.

Wymaganie to nie dotyczy warstwy o grubosci projektowej do 2,5 cm.

5.9.9. Wymagania dotyczqce wyglgdu warstwy

Wiglad zewnetrzny warstwy powinien by¢ jednorodny, mie¢ barwe jednolitg, bez miejsc porowatych, przebitumowanych, tuszczacych sie
i spekanych. Nawierzchnia powinna posiadac jednorodng teksture w przekroju podtuznym i poprzecznym. Ztgcza podtuzne i poprzeczne
powinny by¢ scisle zwigzane i jednorodne z nawierzchniq. Brzeg warstwy wigzacej i scieralnej powinien by¢ réwno obciety lub

wyprofilowany i pokryty asfaltem. .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2.

Kontrola jakosci materiatow

Wykonawca powinien prowadzi¢ kontrole jakosci materiatow przy wyborze dostawcy i Zrodta materiatow, a takze podczas kontroli dostaw
Z czestotliwosciq ustalong w PZJ. Badania laboratoryjne muszq obejmowac sprawdzenie podstawowych cech materiatow zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt. 2.3 niniejszej ST, a czestotliwosc¢ ich wykonywania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i
reprezentatywnych wynikow dla catosci gromadzonych materiatéw. Wyniki badarn Wykonawca powinien przekazywac Inspektorowi
Nadzoru w trybie okreslonym w PZJ.

Przed przystgpieniem do robot Wiykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki
tych badar Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt.
2.3n/nST.

6.3.

Kontrola w trakcie produkcji i wbudowywania mieszanki
Zakres i czestotliwos¢ badar i pomiardw przy wykonywaniu warstwy wigzacej i scieralnej podano w tablicy 8.

Tablica 8. Badania i pomiary w trakcie wykonywania robot

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréow Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiarow

1. Penetracja, temperatura mieknienia i ciggliwosc¢ Dla kazdej dostawy lecz nie rzadziej niz raz na
asfaltu kazde 100 ton

2. Wtasciwosci kruszywa i wypetniacza wedtug tabl.1, 2,
3n/nST Min. jedno badanie na kazde:
- uziarnienie grysy - 1000 ton, piasek tamany - 500 ton,
- czgstki ponizej 0.075 mm wypetniacz - 300 ton
- wskaznik piaskowy piasek tamany - 500 ton
- ksztatt ziaren grysy - 1500 ton
- scieralnos¢ w bebnie kulowym L.A. grysy - 4000 ton

3. Temperatura sktadnikow mieszanki mineralno- Dozér ciggty
asfaltowej

4. Dozowanie sktadnikéw Dozor ciggty

5. Wyglqd mieszanki mineralno-asfaltowej Kazdy pojazd po zatadunku i

6. Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej w czasie wbudowywania

7. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej
a) zawartosc asfaltu 1 raz dziennie
b) sktad granulometryczny

8. Zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej Dozor ciggty

9. Cechy fizyko-mechaniczne mieszanki mineralno-
asfaltowej
a) stabilnos¢ i odksztatcenie
b) zawartos¢ wolnej przestrzeni 1 raz dziennie
¢) wypetnienie wolnej przestrzeni

10. | Grubos¢ warstwy

11. | Szerokos¢ warstwy
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12. | Spadki poprzeczne

13. | Rdwnos¢ poprzeczna i podtuzna Na biezqco

14. | Rzedne wysokosciowe warstwy

15. | Uksztattowanie osi w planie

16. | Ztqcza podtuzne i poprzeczne, krawedzie,
obramowanie, wyglad zewnetrzny

6.3.1.  Badanie wtasciwosci materiatow
Sprawdzenie wlasciwosci materiatow polega na zbadaniu i porownaniu wynikow z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3 n/n ST oraz w
recepcie.

6.3.2.  Sprawdzenie temperatury asfaltu i sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie temperatury asfaltu polega na dokonaniu odczytu z termometru zainstalowanego na zbiorniku, a kruszyw - na odczytaniu z
termometrow maksymalnej temperatury z doktadnosciq +2 T oraz na kontroli biezqcej odczytéw na monitorze lub wydruku komputera.
Wymagane temperatury podano w pkt. 5.4 n/n ST.
6.3.3.  Sprawdzenie dozowania sktadnikéw mieszanki mineralna-asfaltowej
Sprawdzenie prawidtowosci dozowania sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kontroli urzadzen dozujqcych poszczegolne
sktadniki, wydruku komputera otaczarki oraz na poréwnaniu wynikow z receptq. Tolerancje dozowania nalezy przyjmowac zgodnie z pkt.
5.4n/nST.
6.3.4.  Sprawdzenie wyglgdu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i
wbudowywania. Wymagania dla wygladu zewnetrznego podano w pkt. 5.9.9 n/n ST.
6.3.5.  Sprawdzenie temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu w niej termometru i odczytaniu
maksymalnej temperatury z doktadnoscig +2 . Wymagane temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej okreslono w pkt. 5.4n/n ST.
6.3.6.  Sprawdzenie sktadu oraz wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie sktadu oraz wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej polega na pobraniu sredniej probki, wykonaniu badari wg Zeszytu nr
64 IBDiM [13] oraz BN-70/8931-09 [9] i poréwnaniu wynikdw z receptaq. Probki do kontroli sktadu oraz badari wlasciwosci mieszanki nalezy
pobierac w miejscu wbudowania mieszanki po roztozeniu przez uktadarke. Czes¢ probki o masie 15 kg powinna by¢ przeznaczona do
ekstrakcji, czes¢ do wykonania wzorcowych probek Marshalla, a pozostata czes¢ - stanowi¢ bedzie probke "swiadek”. W wyniku
przeprowadzonej ekstrakcji wedtug Zeszytu nr 64 IBDiM [13] nalezy obliczy¢ zawartos¢ asfaltu, a pozostate kruszywo przesia¢ w celu
kontroli sktadu granulometrycznego. Dopuszczalne tolerancje dla kruszywa i asfaltu podano w pkt. 5.4. Oznaczenie zawartosci wolnej
przestrzeni i wypetnienia wolnej przestrzeni w probkach Marshalla nalezy wykonac wg Zeszytu nr 64 IBDiM [13], stabilnosc i odksztatcenie
wg BN-70/89312-09 [9]. Wyniki badania sktadu i cech fizyko-mechanicznych mieszanki mineralno-asfaltowej powinny by¢ zgodne z receptq
laboratoryjng.
6.3.7. Sprawdzenie prawidtowosci zageszczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie prawidtowosci zageszczania mieszanki mineralno-asfaltowej polega na badaniu zgodnosci z przyjetymi zatozeniami w PZJ i
zasadami podanymi w pkt. 5.7 n/n ST.
6.3.8.  Sprawdzenie cech geometrycznych wykonywanej warstwy
Badania cech geometrycznych wykonywanej warstwy polega na ciggtej kontroli zgodnosci z wymaganiami podanymi w pkt. 5.9.3+5.9.8
n/nST.
6.3.9. Sprawdzenie ztqcza poprzecznego i podtuznego
Sprawdzenie ztqcza poprzecznego i podtuznego polega na biezqcej kontroli zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w pkt. 5.8. n/n ST.
6.3.10. Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego wykonywanej warstwy
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego wykonywanej warstwy polega na ciggtej ocenie wizualnej powierzchni pod wzgledem zgodnosci z
wymaganiami podanymi w pkt. 5.9.9.
6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy
6.4.1.  Pobieranie probek
Prébki do badan o srednicy 100,5#0,5 mm pobiera sie wiertnicq, ktorej koronka o diamentowej krawedzi tnqcej zapewnia gtadkos¢
bocznej powierzchni probki. Probki powinny by¢ transportowane i przechowywane w zakrytych skrzynkach, w pozycji na ptask. Prébki
powinny by¢ przechowywane w suchym pomieszczeniu i nie narazone na bezposrednie nastonecznienie.
6.4.2.  Badanie zageszczenia i wolnej przestrzeni

Wskaznik zageszczenia oblicza sie przez poréwnanie gestosd strukturalnej probki wycietej z warstwy do gestosci strukturalnej sredniej
wzorcowej prébki zageszczonej wg metody Marshalla i wyraza sie w procentach. Oznaczenie zawartosci wolnej przestrzeni w probkach
wycietych z warstwy nalezy wykonac wg Zeszytu nr 64 IBDiM [13] . Minimalna czestotliwos¢ badari - 2 probki.

6.4.3. Pomiar grubosci
Pomiar grubosci nalezy przeprowadzic¢ na probkach wycietych z warstwy z czestotliwosciqg podangw pkt. 6.4.2.
6.4.4.  Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji probki mieszanki pobranej zgodnie z pkt. 6.4.1, obliczeniu
zawartosci asfaltu i dokonaniu analizy sitowej mieszanki mineralnej .
Minimalna czestotliwos¢ badari - 2 probki.
6.4.5. Badania cech geometrycznych warstwy
6.4.5.1. Pomiar szerokosci
Sprawdzenie szerokosci warstwy wykonuje sie przez pomiar bezposredni tasmq mierniczq w punktach charakterystycznych przekroju i w
miejscach wskazanych przez Inspektora Nadzoru.
6.4.5.2. Pomiar réwnosci
Sprawdzenie réwnosd podiuznej nalezy wykonac dla kazdego pasa ruchu planografem wg BN-68/8931-04 [8].
Sprawdzenia rownosci warstwy w kierunku poprzecznym nalezy dokonac tatq o dtugosci 4 m, z czestotliwoscig min. 1 raz na kazde 100 m.
6.4.5.3. Pomiar spadkéw poprzecznych
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Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocq taty i poziomicy z czestotliwosciq jak w pkt.6.4.5.2..

6.4.5.4. Rzedne warstwy

Rzedne niwelety warstwy wigzqcej i scieralnej nalezy sprawdza¢ za pomocq niwelatora w przekrojach podanych w Dokumentacji
Projektowej, lecz nie rzadziej niz 1 raz na odcinku dtugosci 100 m.

6.4.5.5. Uksztattowanie osi warstwy

Uksztattowanie osi warstwy w planie nalezy sprawdza¢ poprzez pomiary geodezyjne w przekrojach podanych w Dokumentacji
Projektowej i w punktach gtéwnych kazdego tuku poziomego.

6.4.6. Sprawdzenie krawedzi

Sprawdzenie krawedzi nalezy wykonac poprzez wizualng ocene krawedzi pod wzgledem uksztattowania i réwnosci na catej dtugosci
odcinka drogi.

6.4.7.  Sprawdzenie obramowania warstwy

Obramowanie warstwy nalezy sprawdzic¢ poprzez pomiar wysokosci gornej krawedzi warstwy wzgledem kraweznika oraz oceng wizualng
wygladu obramowania na catej dtugosci ocenianego odcinka.

6.4.8. Sprawdzenie ztqczy

Sprawdzenie ztqcza poprzecznego i podtuznego polega na ocenie wizualnej i sprawdzeniu rownosci w rejonie ztqcza.

6.4.9. Sprawdzenie stanu zewnetrznego warstwy

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy wykonac poprzez bezposrednie ogledziny warstwy na catej dtugosci wykonanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. 0Ogolne zasady obmiaru robét

0Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiarowq jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy wigzacej i scieralnej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
8.2. Rodzaje odbioréw robot

Roboty zwigzane z wykonaniem warstw nawierzchni bitumicznej obejmuja:

a)  odbidr czesciowy,

b) odbidr ostateczny,

¢)  odbidr pogwarancyjny.

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,,Wwmagania ogdlne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne zasady dotyczqce podstawy ptatnosci

Ogolne zasady dotyczqce podstawy ptatnosci podano w ST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 m? wykonanej warstwy wigzqcej i scieralnej nalezy przyjmowac na podstawie obmiaru i oceny jakosci wykonanych robot w
oparciu o wyniki pomiarow i badan laboratoryjnych.

Cena wykonania robot obejmuje:

- opracowanie recepty laboratoryjnej,

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow podstawowych i pomocniczych,

- wyprodukowanie mieszanki zgodnej z zatwierdzong receptq laboratoryjng,

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- posmarowanie emulsjq asfaltowq krawedzi potqczeri oraz powierzchni styku warstw z kraweznikami i urzqdzeniami obcymi,
- wbudowanie mieszanki zgodnie z zatozong gruboscig, szerokosciq i profilem, z zachowaniem projektowanej niwelety,
- zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badar laboratoryjnych wtasciwosci materiatow, mieszanki i warstwy nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka.

2. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.

4.  PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe - Bitumy do rozktadania - Specyfikacje.

5. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziaty, nazwy, okreslenia.

6.  PN-S5-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

7.  PN-5-96504 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych.

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatq.

9. BN-70/8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczanie stabilnosci i odksztatcenia mas mineralno-
asfaltowych.

10.2. Inne dokumenty

10.  Katalog Typowych Konstrukcji Jezdni Podatnych i Pétsztywnych - IBDiM, 1997

11.  Zasady wykonywania nawierzchni asfaltowej o zwiekszonej odpornosci na koleinowanie i zmeczenie. - Zeszyt Nr 63 IBDiM-2002.

12.  Wityane Technicne - Drogowe kationowe emulsje asfaltowe. Wid. IBDIM, Zeszyt nr 60, Warszawa, 1999.

13. Procedury badarn do projektowania sktadu i kontroli mieszanek mineralno-asfaltowych - Zeszyt nr 64 I1BDiM 2002

14.  Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje , instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa,
1997.
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